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l. INFORMACJE OGOLNE

Przedmiotem opracowania jest specyfikacja techmaicapkonania i odbioru robot budowlanych polegsh na
przebudowie istnigcego boiska o0 nawierzchni asfaltowej na nowe boiskelofunkcyjne o nawierzchni
syntetycznej poliuretanowej, przy Szkole PodstawoweWielkiej Wsi, gmina Wichock na dzialce nr ew. 1209/1
(obr. 008, gm. Wchock). Nowa nawierzchnia boiska wielofunkcyjnegykanana zostanie na istniegj
nawierzchni asfaltowej. Na boisku wielofunkcyjnynyadrebnione zostan boisko do gry w koszykdvek boisko
do gry w siatkéwk oraz boisko do gry w tenisa. Zamontowane zast@we uradzenia sportowe, tj. stojaki do
koszykowki i wielofunkcyjne stupki do siatkdwkienisa.
W zakres prac wchodnastpujace roboty budowlane:

rozbiérka / frezowanie istniggej nawierzchni i demontaurzadzer sportowych

przebudowa istniggego boiska

wykonanie nawierzchni

wykonanie robét wykaczeniowych i uporzdkowanie terenu.

Istnieace boisko o nawierzchni asfaltowej, na ktérym prigvano wykonanie nowej nawierzchni
poliuretanowej znajduje siw srodkowej czsci dziatki inwestora.
Na terenie dzialki nie wyspuje istniejcy drzewostan kolidagy z zamierzom inwestycp i projektowanym
zagospodarowaniem terenu. Teren jest rowny i wgiavany. Na przedmiotowym terenie brak jest uzbmigje
podziemnego kolidarego z projektowanym boiskiem.
Dojazd i dofcie do boiska odbywagiza parednictwem drogi gminnej oznaczonej nr ew. 120B/@jscie do boisk
z budynku szkotly zapewnione jest ista@jm chodnikiem o nawierzchni z drobnowymiarowegtkd betonowej.
Odprowadzenia wéd opadowych z powierzchni boiska datychczas, na powierzcknbiologicznie czyna
tj. nieutwardzony teren dziatki inwestora, w sposdiiemaliwiajacy zalewanie ssiednich dziatek.

Rozwigzania techniczne i materiatowe

Na istniepcym boisku o nawierzchni asfaltowej projektuje sbwa nawierzchng boiska wielofunkcyjnego jako

bezpieczn, syntetycza poliuretanow, na bazie granulatéw EPDM.

Istniejaca nawierzchni asfaltows przed przysipieniem do wykonania warstwy syntetycznej aglefrezowa na

gigbokas¢ ok. 1 cm i wyr6éwné boki. Po frezowaniu nawierzchkninalezy oczyci¢ i zagruntowa srodkiem

dedykowanym do gruntowania nawierzchni asfaltowych.

Miejsca spkan i ubytkdw uzupelri mas mieszanki zwiru i granulatu gumowego spojonej poliuretanem

nanoszonej w sposébazny (szpachl)).

Na catym obwodzie boiska nale zamontowa nowe obrzea 8 x 30 cm na tawie betonowej z oporem z betonu

B15. Obrzea ustawt w wysokaci 50 mm nad poziomem istnigiego asfaltu fagz do srodka boiska,

z zachowaniemzrowych przerw co pte obrzee szerokéci 10 mm, w celu umdiwienia odptywu wody przy

bardzo obfitych opadach atmosferycznych. Spadkiawierzchni wyprofilowa 1 %, w kierunku dhaszych bokéw

boiska. Wykonéa fundamenty z betonu B20 pod stupki wielofunkcyjde siatkdwki i tenisa oraz stojaki do

koszykowki i osad#i w nich tuleje.

Na wyréwnanym, oczyszczonym i zagruntowanym padi@asfaltowym nakey wykona nastpujace warstwy

nawierzchni syntetycznej boiska:

= podkiad elastyczny ET mineralno-syntetyczny gr..r8iif cm przepuszczalny dla wody,

= nawierzchnia poliuretanowa EPDM, jednorodna (jedmtwowa) gr. min. 1,3 cm , jednobarwna w kolorze
ceglastym.

Zestawienie powierzchni
= |stniejace boisko asfaltowe 15,50 x 28,50 m - 441,75 m
* Projektowane boisko wielofunkcyjne 15,50 x 2880 - 441,75 rh

w tym pola gry:

- boisko do gry w koszykéwek - 14,00 x 27,00

- boisko do gry w siatkdwk - 9,00 x 18,00

- boisko do gry w tenisa -10,97 x 23,77



Il. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teclznigj (OST) § wymagania ogdllne dotygze wykonania

i odbioru rob6t budowlanych polegaych na przebudowie istnigiego boiska o nawierzchni asfaltowej na nowe
boisko wielofunkcyjne o nawierzchni syntetycznejlipetanowej, przy Szkole Podstawowej w WielkiejsiWV
gmina Wachock na dziatce nr ew. 1209/1 (obr. 008, gnactidck).

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstapracowania szczegétowej specyfikacji technicZB&T)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@mgy zlecaniu i realizacji nagiujacych robét wymienionych

w szczegOtowych specyfikacjach technicznych.
NUMER KOD CPV ZAKRES ROBOT
SPECYFIKACJ
I
SST.I.1 45111300-1 Roboty rozbiérkowe
SST.1I.2 45111200-0 Roboty ziemne
SST.I1.3 45233140-2 Frezowanie nawierzchni asf@ich na zimno
SST.11.4 45233200-1 Nawierzchnia poliuretanowa
SST.I1.5 45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowarirenow zielonych
SST.II1.6 45223821-7 Elementy gotowe — wyposanie boiska
SST.IIIL7 45233200-1 Roboty w zakresiemygch nawierzchni

1.3. Zakres robo6t obgptych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuymagania ogolne dla robat @bjch ogoinymi
specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnyabrigsnentdéw rob6t budowlanych i drogowych. W przykad
braku ogdlnych specyfikacji technicznych dla danagortymentu rob6t, ustalenia dotyedwniez dla SST
sporadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku naspujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigldty budynkiem, stanowcty catag¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego @#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jehamiodsunity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczangudhu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszycazver
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymargimi, opatrzony piegeia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowdy urzdowy

zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeapych odbioréw robét, przekazywania polece
innej korespondencji technicznej paahzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawd projektantem.
1.4.5. Irzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwnoa), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przex@wawe, upowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktwa

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw naaidni wraz ze sposobem ich pctenia.

1.4.8. Koryto - element uformowany w korpusie dnagm w celu utagenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.9. Ksizka obmiarow - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanginonami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliegeszkicow i ew.
dodatkowych zalcznikbéw. Wpisy w ksizce obmiardw podlegajpotwierdzeniu przez kityniera/Kierownika
projektu.

1.4.10. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorinadawcze, zaakceptowane przez Zamaeggjo, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badgréb zwhzanych z ocenjakosci materiatdw oraz robot.

1.4.11. Materiaty - wszelkie tworzywa niezime do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacpjektow i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.4.12. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwiagych do przejmowania i rozktadania oig@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralry a podbudow, zapewnigica lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow



¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwastaa do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniagej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e¢& nawierzchni stzaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi®. Podbudowa nie
sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnas€podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skladéasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolngg@zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiga. Maze zawieré warstwe
mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochroan - warstwa, ktorej giéwnym zadaniem tjeschrona

nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu, h) Weasodcinajca - warstwa stosowana w celu uniefiwienia
przenikania czstek

drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej, i) Warstwa odgzapca - warstwa stsca do
odprowadzenia wody przedosiegj st do

nawierzchni.

1.4.13. Niweleta - wysolégiowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.14. Objazd tymczasowy - droga specjalnie pritpgana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzeamau
publicznego na okres budowy.

1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodito zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo
rodzaju robot budowlanych.

1.4.16. Podige nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;dly pod nawierzchnia do gdokasci przemarzania.
1.4.17. Podige ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaittezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.18. Polecenie hyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych
Z prowadzeniem budowy.

1.4.19. Projektant - uprawniona osoba prawna lz§xcfina gdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.20. Przedswziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geog®@iygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.21. Przetargowa dokumentacja projektowagsicdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizggac
charakterystyk i wymiary obiektu ldacego przedmiotem robot.

1.4.22.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.23. Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs¢ terenu budowy.

1.4.24. Zadanie budowlane -6z przedstwziecia budowlanego, stanoyga odebna catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrigtkowych. Zadanie mie polegé na
wykonywaniu rob6t zwizanych z budow modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynrii na terenie
budowy, metody &yte przy budowie oraz za ich zgodda@ dokumentaaj projektows, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adistracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraa @gzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziabd@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwadrhiajpcym podziat na dokumentagprojektova;

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektovs oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieraty spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.



1.5.3. Zgodnéc robét z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkawkumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania

okreslone w ch@éby jednym z nichsobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w catej dolentaciji.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohawe kolejndé ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych" @@nych warunkach umowy").

Wykonawca nie mze wykorzystywd bigdéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoihinzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyr wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaijatzgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartici docelowe, od ktérych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli musz
wykazywa& zgodnd¢ z okreélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mppgzekracza dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektovg lub SST i wplynie to
na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostamastpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontagwed ruchem®)

Wykonaweca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastnieacych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktu; do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawdynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. Wznasci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu
powinien by na bieaco aktualizowany przez Wykonawd<azda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizaciji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczyp<taiuje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczdje takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewagay ten sposéb
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoceciow dzier i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje Ixda akceptowane przezipniera/Kierownika projektu.
Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje Gize jest whczony w cen
kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji kontraktuzado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywa tymczasowe urglzenia zabezpieczge, w tym:
ogrodzenia, pacze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseahnesrodki niezlzdne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddlziwyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzymierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone di@zpdow i maszyn pracagych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniomgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwsi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebo@y zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktowa.

1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania rob6t



Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaetizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unika uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
débr publicznych i innych, a wynik&ych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgl na:

1) lokalizac§ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopérogdiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekowodwych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca kdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszanbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne &da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed
dostpem osob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam@rem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robdét bda miaty aprobat technicza wydam przez uprawniopjednostlk,
jednoznacznie okétjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaczeniu robét ich szkodlinég zanika
(np. materialy pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych materiatéw od
witasciwych organéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaysyaj

1.5.8. Ochrona wtasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za udzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadddezych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie informac;ji
dostarczonych mu przez Zamawi@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapievtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére mag by¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgzdzer podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zam®rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonabezazwtocznie powiadomi kyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wtadze oragdie z nimi wspoétpracowat dostarczejwszelkiej

pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykorawglzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierkekemi i uradzea podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
sposéb powoddiy minimalne niedogodrci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej vasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawe a wigcicielami nieruchoméei i dotyczicych korzystania z wiasioi i drog wewrtrznych. Jednale,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkaobwy.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowésig do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy transigorc
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelidel:dne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim
przewozie hdzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee polect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne



obciazenie osiowe niedila dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w odtsie terenu budowy i
Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdlie przestrzegaprzepiséw dotyczrych bezpieczestwa i higieny pracy.
W szczegdlnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz mpietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idilzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitzi odpowiedni
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie onazzdpewnienia bezpieazstwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymafj@kreslonych powyej nie podlegaj odrgbnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i urdzenia uywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez yniera/Kierownika projektu.
Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanieinmo by prowadzone w
taki spos@b, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie iyniera/Kierownika projektu
powinien rozpocz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieesto prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wkadze centralne i miejscowe ome
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorg w jakikolwiek sposéb zvazane z wykonywanymi robotami ttzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych posta@opodczas prowadzenia robét.

Wykonawca kdzie przestrzedgapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszefkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w odniesieniu do spgta,
materiatdw lub urgdzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem rob6t i w sposohgty bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiaic kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wtijem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknieykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaa&enkretne normy i przepisy, ktére spethiaaj
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylalobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammwi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przegispaistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewac@jéwny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasgizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ridnice pome¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy lzda uwazane za wiasrig Zamawiajcego.
Wykonawca zobovgizany jest powiadoni

Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecgé Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyspia op&nienia w robotach, trynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiajcym i Wykonawe ustali wydhizenie czasu wykonania rob6t i/lub wysékdkwoty, o ktég nalezy
zwiekszy¢ cere kontraktowy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego.

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczZamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sgrzransport oraz inne
urzadzenia towarzysgce, o ile warunki kontraktu przewidujealizacg.

2. MATERIALY

2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczongich
robot, Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe informacije
dotyczice proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyedteriatow jak rowniz
odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z daneg@dita nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegmdta
uzyskaja zatwierdzenie.



Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiald wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatéw ze
zrédet miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentszed rozpocgciem eksploatacjirédtia.

Wykonawca przedstawi #ynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac} zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowgnzez siebie metednvydobycia i selekcji, uwzgtniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organow admirggtpstwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymadalosciowych i jakdgciowych materiatow
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatow, dzigawy i inne jakie okaa sic potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo 2t z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskanidematéw miejscowych dda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po uk@czeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykomé@werenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowydola wykorzystane do robét lub

odwiezione na odktad odpowiednio do wymaganowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca nie tdzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemizgod: Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w
miejscu wskazanym przezAyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatéw do innych robétzrte dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tycheriatéw zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykcaamykonuje na
whasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiglajozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@y 3
tygodnie przed kyciem tego materiatu, albo w okresie zBaym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie me by
pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyddla one uyte do robo6t, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowalyjakosé | wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aatzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Izynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bugiav miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe; i zaakceptowanych przezayniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabéteriatdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich whkgiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptaciji oki&onej partii
materiatéw pod wzgldem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych&zi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c¢) Jeeeli produkcja odbywa giw miejscu nie nateacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtl, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robo6t. Spez uzywany do robdt powinien #yzgodny z ofeet Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanigacii robot,
zaakceptowanym przezAyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej
dokumentach, spek powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.



Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistdmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdaci do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwos¢ wariantowego gycia sprgtu  przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spre, po akceptacji lisyniera/Kierownika projektu, nie
moze by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostanzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wkeiwosci przewaonych materiatéw.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéigrowadzenie robét zgodnie z zasadami élkreymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniachziyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdsspetnig wymagania dotyezce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw fiaionych parametrow technicznyc$rodki transportu nie spetnigie
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieiaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagdzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigddnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodfia dokumentaaj projektovs, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wywe: oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoghkowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysad@ wszystkich elementéw
robdt zgodnie z wymiarami i ggnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pémie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamsunéte przez Wykonawena
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany kd okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysolkorzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadn&.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementombt keda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjyimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsgie na rozwazamn kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Iayniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakii. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé ¢, zamierzony sposéb
wykonywania robo6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gamupcy wykonanie robét
zgodnie z dokumentacprojektovs, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jaéti powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

- organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaemibot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- sposOb zapewnienia bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za . jakoterminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robot,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jakoi wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,



- sposob oraz foregromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesi@hologicznym, proponowany
sposoéb i form przekazywania tych informacji #gnierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskczy,
kruszyw itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw puatesth ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedepomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek i wykonywania poszczegoinych
elementow robdt,

- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazoma jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robo6t i jakgci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wdczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do
pobierania probek i badanaterialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mée zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatléw oraz robét zstatliwoicia zapewniaica
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwos¢ sa okrelone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam dloae, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirfest
konieczny, aby zapewhivykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane udzenia i spret
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu hdzie mi€ nieograniczony dosp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jeli niedocignigcia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatow i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsuntte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liackateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kxda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébgdetych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodoliigtwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez iyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawo badéa wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakegpty przez layniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadthzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére buda watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonawg usungéte lub
ulepszone z wlasnej

woli. Koszty tych dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku siwdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawagj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmup, jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlawykonawca powiadomi kiyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi §mjg ich
wyniki do akceptacji Inyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pgniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadm.
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Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wed
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania matériaw
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpadducent materiatdéw powinien udzitetnu niezlgdnej
pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonuag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniaghzie ocenia zgodnd¢ materiatléw i rob6t z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw wiasnych batl&ontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatéw i prowadézibadania niezalmie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to lkynier/Kierownik
projektu oprze siwylacznie na wikasnych badaniach przy ocenie zgétinoateriatdw i rob6dt z dokumentacj
projektows i SST. Mae réwnie: zlecic, sarn lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kRggmowtdrnych lub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zostamnzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiegmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodké z kryteriami technicznymi okénymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz evtaciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

- Polsk Norm lub

- aprobat techniczim, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jeeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt | i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumergywsymagane przez SST, 4da partia dostarczona do rob6t
bedzie posiadate dokumenty, okitajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbada dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(I) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovdazujacym Zamawiagcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obaijacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu bezpietzieva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgroudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatstuwego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwatechnik, w
porzadku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgewrida oznaczone kolejnym numerem aanika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robot,
- terminy rozpocgia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robat,

- przebieg robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia tryniera/Kierownika projektu,

- daty zarzdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggih ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotycce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,
- dane dotycre sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,

- dane dotycxce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegélnych elementéw budowtiadaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.
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Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslaprzedtaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. $trojektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawnifedo wydawania poledeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwafaj na rozliczenie faktycznego pggti kazdego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza wisposob eigly w jednostkach przygfych w kosztorysie i wpisuje do
ksiazki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodablub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o jad@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badstykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakwd. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny lyudostpnione na
kazde zyczenie Iityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i im@owy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustdle

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do welyl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokatacy projektow i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powsaigniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fhie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z €ztaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oklenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Diugosci i odlegtasici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii
osiowej.

Jesli SST wiaiciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w nf jako diuga¢
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére maa by¢ obmierzone wagowo gba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagania8ir.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgialzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie uradzenia pomiarowedaa przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie triaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje giizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST &izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniaj w sposob aigly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
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Obmiary teda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robo6iakid w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzéeda wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ doliczone w formie oddzielnego aaknika do
ksiazki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zylmerem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbior robét zanikagcych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie uriwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogg@rgostpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidrebzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak
niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia ktynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badealaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagiav konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego rob6t dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. @uhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztypgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci i
wartcsci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowe do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwpisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpimie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.
Odbiér ostateczny robdt napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakmzenia rob6t i przygicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaeponez Zamawiagego w obecniei Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikow bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentac;j
projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapona sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw roboét
zanikapcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robét uzupetniagych w warstwigcieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeataajektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pEzestwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégo robot jest protokét odbioru ostatecznego trobo
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zolaaamy przygotowé nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji umowy,

2. szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstavovdokumentéw umowy i ew. uzupetaizg lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),
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5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgoddoi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw baidigpomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszacych (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom urzdzea,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego n¢dgpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkec, wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigge kxda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupegcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjnydulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqasa jednost obmiarowy ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaws ptatngci jest wartd¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kopgowe] kedzie uwzgtédniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, okiétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlly obejmowa:

- robocizr bezpdrednih wraz z towarzyszcymi kosztami,

- wartg¢ zwzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymogyeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy, - warto pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z ob@&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine .

Koszt dostosowaniaegstdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w specyfikacji obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vztarysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instidjami projektu
organizaciji ruchu na czas trwania budowy, wraz statezeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnweynikajacych z postpu robaét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowani&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikow, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaaghu obejmuje:

Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
$wiatet, utrzymanie ptynniei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjichu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budoelédz. U. Nr 89, p6z. 414 z pdiejszymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&z01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1386z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pofjich (Dz. U. Nr 14, p6z. 60 z friiejszymi zmianami).

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowizku stosowania wymogéw okrédonych prawem polskim.
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. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
BUDOWLANA

1. ROBOTY ROZBIORKOWE — KOD CPV 45111200-2

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej § wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z robotami rozbiérkowymi przy realizacji évbbudowlanych polegagych na przebudowie
istnieacego boiska o nawierzchni asfaltowej na nowe boiskelofunkcyjne o nawierzchni syntetycznej
poliuretanowej, przy Szkole Podstawowej w Wielkiépi, gmina Wichock na dziatlce nr ew. 1209/1 (obr. 008,
gm. Wachock).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obfych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu wykonanie
nastpujacych robot:.

Cze$ciowe rozebranie elementéw istrieggo boiska (obrza) wraz z jego wypoganiem.

Wywiezienie i utylizacja gruzu .

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jékavykonania robdt, ich zgodsé z dokumentagj projektows, SST

i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy
Nie wystpuja
3. Sprat

3.1. Do rozbiérek mee by uzyty dowolny sprzt.

4. Transport

Transport materiatow z rozbiorki ogéinodgatymi srodkami transportu.

Przewaony tadunek zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5.Wykonanie robot

5.1. Zasady wykonywania robot rozbiérkowych.

Przed przysipieniem do robot rozbidrkowych nale

- wykon& ogrodzenie i oznaczenie terenu,

- przygotowa odpowiednie urgdzenia do usuwania materiatéw z rozbiérki,

- zaznajomi pracownikéw zatrudnionych przy robotach rozbiérkotvz zakresem, kolejdoia i sposobem
wykonywania prac,

- pracownikéw zaopatrZyw odziez robocz i ochronn jak kaski, okulary, gkawice i t.p.,

- znajdupce sk w poblizu obiektu, drzewa, latarnie i t.p. zabezpidcpyzed uszkodzeniem,

- wszystkie roboty rozbiérkowe powinny bwykonane w taki sposéb, aby zapefvmaksymalny odzysk
materiatdw nadagych s¢ do ponownegozycia,

- przed przysipieniem do robot rozbiérkowych wykonawcy majpowizek sprawdzenia, czy w miejscach
zagrazenia nie ma oséb postronnych,

- przy pracach rozbiérkowych magastosowanie przepisy bezpietz®va i higieny pracy ogolnie oboaxiujace,
- szczegolnie ostémie prowadai rozbiodrke w poblizu elementéw konstrukcyjnych przeznaczonych do
pozostawienia, aby ich nie uszkoélzi

6. Kontrola jakosci rob6t

Wymagania dla rob6t rozbiérkowych podano w punikcie

7. Obmiar robét

Jednostkami obmiarowyma$ednostko podane w poszczegoéinych pozycjach prisedmobdét.

8. Odbidr robot

Wszystkie roboty olafe specyfikagj. podlegas zasadom odbioru robét zanikeych.

9. Podstawa ptatndci

Pfaci st za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymunkcie 5 i odebrane przezzimiera mierzone
w jednostkach podanych w punkcie 7.

Koszt wywozu i utylizacji gruzu ponosi wykonawca.
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10. Uwagi szczegotowe
10.1. Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownepodowania zakwalifikuje Inspektor Nadzoru.
10.2. llci robdét rozbiérkowych magulec zmianie na podstawie decyzji Inspektor Nadzor
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2. ROBOTY ZIEMNE — KOD CPV 45111200-0

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaahtécznej § wymagania dotyce wykonania i odbioru robot

ziemnych zwizanych z realizagj rob6t budowlanych polegajych na przebudowie istnigiego boiska
0 nawierzchni asfaltowej na nowe boisko wielofurjkeyo nawierzchni syntetycznej poliuretanowej, p&akole
Podstawowej w Wielkiej Wsi, gmina dhock na dzialce nr ew. 1209/1 (obr. 008, gnackédck).
1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosojakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zleicain
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuwszystkie czynnéi umazliwiajace i majice na celu
wykonanie robét ziemnych wysiujacych na obiekcie objym kontraktem.
W zakres tych robét wechodzi wykonanie wykopu wolibiska pod dwe do osadzenia obrzg betonowych.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania, ich zgodé z dokumentagj projektowa,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty

2.1. Do wykonania rob6t ziemnych nigwymagane materiaty.

2.2. Do wykonania podktadu nalestosowa piasek zwykty.

2.3. Do stabilizacji podsypki cement zgodnie z PN-E7-1:2002

2.4. Do zasypywania lub obsypywania wykopéwzmby uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu, nie

zamarzngty i bez zanieczyszcadakich jak ziemia rdinna. odpadki materiatow budowlanych itp.

3. Sprzet

Roboty ziemne mina wykonywa przy wyciu dowolnego spkgu lub recznie.

4. Transport

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu.

Nalezy je umigci¢ rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej i gaieczy przed spadaniem lub

przesuwaniem.

5.Wykonanie robot

Sprawdzenie zgodioi warunkéw terenowych z projektowymi

W tym celu nalgy wykona kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokciowy.

Jezeli w dokumentaciji technicznej nie okleno inaczej dopuszczaesstosowanie nagbujacych bezpiecznych

nachyle skarp:

— w gruntach spoistych (gliny, ity) o nachyleniu 2:1

— w gruntach matospoistych i stabych gruntach sgoisb nachyleniu 1:1,25

— w gruntach sypkich (piaski) o nachyleniu 1:1,5.

W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniuipoywbyt stosowane nagiujace zabezpieczenia:

— w pasie terenu przylegglym do gdrnej krawdzi wykopu na szerokei rownej 3-krotnej gibokasci wykopu
powierzchnia powinna lywolna od nasypdw i materiatdw, oraz éspadki umaliwiajace odptyw wod
opadowych

— naruszenie stanu naturalnego skarpy jak np. roamydez wody opadowe powinnodysuwane z
zachowaniem bezpiecznych nachiyle

— stan skarp naly okresowo sprawdZav zaleznosci od wystpowania niekorzystnych czynnikow.

Wskaznik zag;szczenia dna koryta nie powinienébyniejszy od Js=0,98 wedtug préby normalnej Practor

6. Kontrola jakosci robét

Wymagania dla rob6t ziemnych podano w punktach 5.

Sprawdzenie i odbior rob6t ziemnych powinny lyykonane zgodnie z normami wyszczegoélnionymi wop.1

6.1. Wykopy

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania rob@iz@o ich zakiczeniu powinny obejmowéa

zgodnd¢ wykonania rob6t z dokumentac;j

prawidtowas¢ wytyczenie robdt w terenie

przygotowanie terenu

rodzaj i stan gruntu w podia

wymiary wykopow
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zabezpieczenie i odwodnienie wykopéw.
6.2. Wykonanie podktadéw
Sprawdzeniu podlega:

przygotowanie podia

materiat uyty na podkiad

grubas¢ i rownomiernd¢ warstw podktadu
sposoéb i jakée zag:szczenia.

6.3. Zasypki

Sprawdzeniu podlega:

stan wykopu przed zasypaniem
materiaty do zasypki

grubas¢ i rbwnomiernd¢ warstw zasypki
sposo6b i jakée zag:szczenia.

7. Obmiar robét

Jednostkami obmiarowymas

— wykopy — [n]
— podktady i nasypy — [fh
— zasypki — [rf]

— transport gruntu — [fhz uwzgkdnieniem odlegtéci transportu.

8. Odbidr robot

Wszystkie roboty olate specyfikagj podlegag zasadom odbioru robét zanikeych.
9. Podstawa ptatndci

— Wykopy — ptaci si za nf gruntu w stanie rodzimym.

Cena obejmuje:

wyznaczenie zarysu wykopu,

odspojenie gruntu ze zteniem na odklad lub zatadowaniem na samochody iexi@niem;
Wykonawca we wlasnym zakresie ustali miejsce odwoas ziemnych,
odwodnienie i utrzymanie wykopu z uwzdhieniem wykonanidcianek szczelnych.
— Wykonanie podktadéw i nasypéw — ptaci sa ni podktadu po zagszczeniu.
Cena obejmuje:

dostarczenie materiatu

uformowanie i zagszczenie podktadu z wyréwnaniem powierzchni.

— Zasypki — placi siza ni zasypki po zagszczeniu.

Cena obejmuje:

dostarczenie materiatow

zasypanie, zagzczenie i wyrbwnanie terenu.

-Transport gruntu — ptacicsiza nf wywiezionego gruntu w stanie rodzimym z uwelilieniem odlegici
transportu.

Cena obejmuje:

zatadowanie gruntu riodki transportu

przewdz na wskazarodlegtaé

wytadunek z rozplantowaniem z grubsza

utrzymanie drég na terenie budowy i na zwalce.

10. Przepisy zwazane

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagoine.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okienia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.
PN-B-02481:1999 Geotechnika Terminologia podstaw®ymbole literowe i jednostki miary.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wghkaka zagszczenia gruntow.

PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.
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3. FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA
ZIMNO — KOD CPV 45233140-2

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwymagania dotycece wykonania i odbioru rob6t zaganych

z frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno jalkakument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt budowlanych polegaych na przebudowie istnigiego boiska o nawierzchni asfaltowej na
nowe boisko wielofunkcyjne o nawierzchni syntetygjzpoliuretanowej, przy Szkole Podstawowej w \WMiglk
Wsi, gmina Wichock na dziatce nr ew. 1209/1 (obr. 008, gnackéck).

1.2. Zakres rob6t obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t aganych z frezowaniem
(cieciem) nawierzchni asfaltowej istnigjego boiska.

Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno zostaryjkonywane w celu:

- uszorstnienia nawierzchni,

- profilowania,

- hapraw nawierzchni

- oraz przed wykonaniem nowej warstwy nawierzclynitatycznej boiska wielofunkcyjnego.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Recykling nawierzchni asfaltowej - powtorogycie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskanej z
nawierzchni.

1.4.2. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimndontrolowany proces skrawania gornej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na élame glebokasé.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzt do frezowania Naley stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej
na zimno na okrdona gigbokas¢. Frezarka powinna ldysterowana elektronicznie i zapewhiaachowanie
wymaganej rowngi oraz pochylé poprzecznych i podinych powierzchni po frezowaniu. Do matych robo6t
(naprawy czsci jezdni) Irzynier maze dopyci¢ frezarki sterowane mechanicznie. Szekgkmbna frezujcego
powinna by dobrana zalmie od zakresu rob6t. Przy lokalnych naprawach oda®é bgbna mae by
dostosowana do szerckd skrawanych elementéw nawierzchni. Przy frezowardlej jezdni szeroké bebna
skrawajicego powinna by co najmniej rowna 1200 m. Przyzeh robotach frezarki mugdy¢ wyposaone w
przenagnik sfrezowanego materiatu, podey go z jezdni nasrodki transportu. Przy frezowaniu warstw
asfaltowych na gbokaos¢ ponad 50 mm, z przeznaczeniem odzyskanego mateltatecyklingu na gaco w
otaczarce, zalecaesfrezowanie wspétbimne, tzn. takie, w ktorym kierunek obrotéwhma skrawajcego jest
zgodny z kierunkiem ruchu frezarki. Za zgddzyniera mae by dopuszczone frezowanie przeciwtie, tzn.
takie, w ktérym kierunek obrotowebna skrawajcego jest przeciwny do kierunku ruchu frezarki.yPpeacach
prowadzonych w terenie zabudowanym frezarki rausz poza nimi powinny, ldyzaopatrzone w systemy
odpylania. Za zgad Inzyniera mana dopyci¢ frezarki bez tego systemu: a) na drogach zamidjski
obszarach niezabudowanych, b) na drogach miejskicy, matym zakresie rob6t. Wykonawca rmarywaé
tylko frezarki zaakceptowane przezyniera. Wykonawca powinien przedstéwiane techniczne frezarek, a w
przypadkach jakichkolwiek atpliwosci przeprowadz demonstraej pracy frezarki, na wtasny koszt.

4. TRANSPORT

Transport sfrezowanego materiatu powinies gk zorganizowany, aby zapewmrae frezarki bez postojéw.
Materiat mae by wywozony dowolnymisrodkami transportowymi. Frezowina jest wtascia Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna Ity frezowana do gbokdsci, szerokéci i pochylen zgodnych z dokumentacj
projektowa i SST. Frezowana nawierzchnia - jej tekstura powaitby jednorodna, zkona z niecigtych
prazkéw podtwnych lub innych form geometrycznych, gwaramtych réwndé, szorstké¢ i estetyczny
wyglad.

5.2. Uszorstnienie warstwigieralnej

Frezarka powinndcia¢ okoto 12 mm warstwycieralnej tworzc szorstly makrotekstut powierzchni. Zby
skrawajce na obwodzie d¢bna frezujcego powinny b§ tak dobrane, aby zapewniregularm rzezbg
powierzchni po frezowaniu.

5.3. Profilowanie warstwycieralnej

Technologia ta ma zastosowanie do frezowania nieoéei podtwznych i matych kolein lub innych deformaciji.
5.4. Frezowanie warstwicieralnej przed ulzeniem nowej warstwy syntetycznej.
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Do frezowania naley uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wam ustalonego poziomu odniesienia,
zachowujc spadki poprzeczne. Nawierzchnia powinna¢ bsfrezowana na ¢bokas¢ projektowan z
dokfadndgcia + 5 mm.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych

6.1.1. Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw

- Réwnai¢ podtwna tat 4-metrova co 10 metréw

- RGwnai¢ poprzeczna fat4-metrowa co 10 metréw

- Spadki poprzeczne co 10 m

- Szerokéc¢ frezowania co 10 m

- Glebokaos¢ frezowania na bieco.

6.1.2. R6wné¢ nawierzchni

Nieréwndici powierzchni po frezowaniu mierzone g¢at-metrows zgodnie z BN-68/8931-04 [1] nie powinny
przekracz& 6 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne Spadki poprzeczne nawierzm frezowaniu powinny ldyzgodne z dokumentacj
projektows, z toleranci + 0,5%.

6.1.4. Szerok& frezowania Szerokd frezowania powinna odpowiaél@azerokdci okreslonej w dokumentacji
projektowej z doktadniia + 5 cm.

6.1.5. Gebokas¢ frezowania Gdbokas¢ frezowania powinna odpowiaélgtebokasci okreslonej w dokumentacji
projektowej z dokladniwia £+ 5 mm. Powysze ustalenia dotygze doktadnéci frezowania nie dotyez
wyburzenia kilku lub wszystkich warstw nawierzchpizy naprawach kapitalnych. W takim przypadku
wymagania powinny hy okreslone w SST w dostosowaniu do potrzeb wyrikgth z przygtej technologii
naprawy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarawednostk obmiarove jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej Cena wykonania 1 m2 fremoa na zimno nawierzchni asfaltowej obejmuje: -
prace pomiarowe, - oznakowanie robét, - frezowanigansport sfrezowanego materiatu, - przeprowaidze
pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy 1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiavrrdici nawierzchni planografem i fat

20



4. NAWIERZCHNIA SYNTETYCZNA POLIURETANOWA
BOISKA - KOD CPV 45233200-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacghtécznej (SST) & wymagania dotyce wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem nawierzchni syntetycznejyretianowej boiska wielofunkcyjnego
w zwiazku z realizag robo6t budowlanych polegajych na przebudowie istnigiego boiska o nawierzchni
asfaltowej na nowe boisko wielofunkcyjne o nawiérzcsyntetycznej poliuretanowej, przy Szkole Podstaej

w Wielkiej Wsi, gmina Wchock na dzialce nr ew. 1209/1 (obr. 008, gnackéck)..

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna zostata opracowana na awiist Ogolnych Specyfikacji Technicznych, stanowi
podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai realizacji rob6t zwizanych z przebudow
istniejacego boiska o nawierzchni asfaltowej na nowe boiskelofunkcyjne o nawierzchni syntetycznej
poliuretanowe;.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t zwanych z wykonywaniem
nawierzchni poliuretanowej boiska wielofunkcyjnego.

2. MATERIALY

Nawierzchnia syntetyczna poliuretanowajJest to aeghnia sportowa, bezpieczna, na bazie granul&®mM,
przepuszczalna dla wody, w kolorze ceglastym;ystio pokrywania nawierzchni boisk wielofunkcyjnych.
Nawierzchnia skladasiz nasgpujacych warstw:

= podkiad elastyczny ET mineralno-syntetyczny gr..m8iff cm przepuszczalny dla wody,
= nawierzchnia poliuretanowa EPDM, jednorodna (jedasivwowa) gr. min. 1,3 cm , jednobarwna w kolorze
ceglastym (nie dopuszcza stosowania nawierzchni wykonywanych w technologiirysku).
UWAGA: Nawierzchnia boiska powinna zoétaykonana zgodnie z oboaviujacymi normami oraz posiada
wszelkie niezbdne atesty, dopuszczenia i certyfikaty. Nawierzahmusi posiadaatest Pastwowego Zaktadu
Higieny PZH.
PARAMETRY NAWIERZCHNI:

Poz. Okrélenie parametru, jednostka Watovymaganal
1 Grubd¢ catkowita ( mm) min. 13 mm
2 Przepuszczali$é dla wody Tak
3 |Scieralng¢ (mm) <0,1

Mrozoodporné¢ oceniona:
4 |- przyrostem masy ( % )
- zmiana wygidu zewrtrznego

<1
bez zmian

2.2. Obrzea.

Podbudow nalezy oddzielt od pozostatych elementéw terenu za pogrmlarzezy betonowych

100x30x8cm ustawianych na tawie betonowej z be®hbi z oporem ).

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycze transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Wymaganiach Ogélnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Impregnacja podia ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnejazanie linych casteczek podiza.
Wykonuje sg ja recznie — za pomacwaitka , lub mechanicznie — poprzez natrysk piséote, impregnatem
jednosktadnikowym .

5.2 Wykonanie warstwy saej - stanowig podkfad elastyczny ET mineralno-syntetyczny gm.n3,7 cm. Jest
to samonéna warstwa podkladowa wykonana z mieszaniny gramutpmowego zezwirem ptukanym
sklejonej poliuretanem, stanawa podkiad sprzysty pod sportowe nawierzchnie poliuretanowe, uddhed
maszynowo za pomaaozkitadarki. mas poliuretanowych.
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5.3 Wykonanie warstwy aytkowej z granulatu EPDM o granulacji 1 - 4 mm, @@snego lepiszczem
poliuretanowym. Grubi@ warstwy min. 13 mm. Warstwa ukiadana maszynow@aaoe rozktadarki. mas
poliuretanowych.

5.4 Warunki niezbdne do prawidtowej instalacji nawierzchni Podczg&anywania prac , naly bezwzgtdnie
przestrzegaaby wilgotn@¢ otoczenia oscylowata w przedziale 40 - 90% , gpEnatura podiza powinna by
wyzsza 0 co najmniej 3° C od paacgj w danym miejscu temperatury punktu rosy.

5.5 Linie boiska naley malowa farba elastycza poliuretanow na gotowej nawierzchni poliuretanowej.
Szerokad¢ wszystkich linii wynosi 5 cm, jedynie linie boiski tenisa szeroké 5,08 cm.

Linie boiska do pitki koszykowej natg wykona w kolorze biatym.

Linie boiska do pitki siatkowej natg wykona w kolorzezottym.

Linie boiska do tenisa nate wykona w kolorze niebieskim.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w Wymaganiach ogélnych.

6.2. Badania.

Nawierzchnia winna posiada badania na zgéémaamorny PN-EN 14877, lub rekomendadgechniczi ITB lub
wyniki bada specjalistycznego laboratorium bagtago nawierzchnie sportowe oraz atesty higieni¢ztid.
6.3. Wymagania dotycace wykonania prac nawierzchniowych.

1. Nawierzchnia poliuretanowa powinnachyrzeznaczona do wykonania na terenie budowy. Npusizcza i
stosowania nawierzchni prefabrykowanych (w éeit@ni czsciowo).

2. Nawierzchnia mge by instalowana jedynie przez autoryzowanego wykoravec kwalifikacjach
potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym eprzproducenta nawierzchni i dotycym
wykonywanego zadania.

3. Spehianie wszystkich wymaganych minimalnychapsgtrow nawierzchni okénych naley potwierdzé
stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobhta Rekomendacja Techniczna ITB, karta techniczna
producenta w oryginale) pozwadaymi na ich weryfikagj.

4. Wykonawca winien zlg/¢ gwarancg na oferowam nawierzchng potwierdzom przez producenta
nawierzchni .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w specyfikamimej.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlf obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) nawierzchni poliuretaegw

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w specyfikagjilioe]

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy ptatngci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w specyfikacji ogolnej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

PN-EN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terespartowych-Specyfikacja

22



5. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA TERENOW
ZIELONYCH - KOD CPV 45212120-3

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclknigj g wymagania dotyae wykonania i odbioru robot
zwiazanych z zatzeniem i pietgnach zieleni przy realizacji robét budowlanych polegajch na przebudowie
istniejacego boiska o nawierzchni asfaltowej ha nowe boisiadofunkcyjne o nawierzchni syntetycznej
poliuretanowej, przy Szkole Podstawowej w Wielkié$i, gmina Wichock na dziatce nr ew. 1209/1 (obr. 008,
gm. Wachock)..

1.2. Zakres stosowania OST
Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi ol@wjaca podstaw opracowania szczego6towe] specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetayg kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t

1.3. Zakres robd6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych z:
- zakfadaniem i pielgnacp trawnikéw na terenie

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiaded wiaciwosci zapewniajce ralinom prawidiowy rozwdj.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w Wymaganiach ogolnych.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow
Og6lne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pads/ymaganiach ogélnych
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
- ziemia rodzima - powinna Byzdjeta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nie przekraczagych 2 m wysokéci,
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonglaa budowy - nie mae by zagruzowana, przefoigta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie
2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powste¢ w wyniku rozktadu rinych odpadkéw
roslinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliéw, kory drzewnej, chwastguewdw), przy kompostowaniu ich na
otwartym powietrzu w pryzmach, w sposo6b i w warwtkaapewniajcych utrzymanie wymaganych cech i
wskaznikéw jakasci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyrdb uzyskujesgprzez kompostowanie torfu z fekalianmiciekami bytowymi z
osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiatlavymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torfzyty jako
komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiersaidami
z oczyszczalngciekow pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch mgi@si Kompost z kory sosnowej ro® by¢
stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowagleby pod zielé w okresie jesieni, przez zmieszanie
kompostu z gleh

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny ldyw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaé@ezotu, fosforu,
potasu - N.P.). Nawozy nalg zabezpieczyprzed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpor
przechowywania.
3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
0Og6lne wymagania dotygeze sprztu podano w Wymaganiach ogdlnych.
3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowe;j
Wykonawca przygpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wyk&zk maozliwoscia korzystania z
nastpujacego sprztu:

- glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do upragigby,

- walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadan@anmikow,

- kosiarki mechanicznej do piglnacji trawnikow,

- sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagdsiennicowej, koparki),
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Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Wymaganiach ogdinych.
5. wykonanie rob6t
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w Wymagarogdéinych.
5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycge wykonania trawnikow
Wymagania dotycce wykonania rob6t zwzanych z trawnikamiasnastpujace:
- teren pod trawniki musi liyoczyszczony z gruzu i zanieczyszigze
- przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajn teren powinien by obnizony w stosunku do
gazonow lub krawznikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemrodzajm (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2
do 3 cm),
- przy zaktadaniu trawnikdw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdowasie 2 do 3 cm nad
terenem,
- teren powinien by wyréwnany i splantowany,
- ziemia urodzajna powinna byozcielona réwr warstw i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,
- przed siewem nasion trawy ziegmalery watlowa: watem gtadkim, a potem walem - kolczatkb
zagrabt,
- siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,
- okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp€ do potowy wrzénia,
- naterenie ptaskim nasiona traw wysiewameslosci od 1 do 4 kg na 1003nchybaze SST przewiduje
inaczej,
- na skarpach nasiona traw wysiewanevslosci 4 kg na 100 i) chybaze SST przewiduje inacze;j,
- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziggnabiami lub walem kolczadk
- po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrGviaan
stworzenia dobrych warunkéw dla podsinia wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez watowanie
kolczatky, mazna juz nie stosowawatu gtadkiego,
- mieszanka nasion trawnikowych moby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.
6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w Wymaganiach ogélnych.
6.2. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega peasvdzeniu:
- 0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczységcze
- okreslenia iloci zanieczyszcze(w m’),
- pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchena zwatk;,
- wymiany gleby jalowej na ziemiurodzajm z kontroh grubdci warstwy rozcielonej ziemi,
- ilosci rozrzuconego kompostu,
- prawidlowego uwatowania terenu,
- zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
- gestaici zasiewu nasion,
- prawidlowe]j czstotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
- okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,
- dosiewania ptaszczyzn trawnikOw o zbyt makegtgsci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:
- prawidtowej gstaosci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
- obecndci gatunkdw niewysiewanych oraz chwastow.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
0Ogblne zasady obmiaru robét podano w Wymaganiadinggh
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw i kwietniké raslin jednorocznych, dwuletnich i wieloletnich
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Wymaganiadinggh
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano Wymaganiach ogélnych.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frirawnika obejmuije:
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dovidmizurodzajnej, rocielenie ziemi urodzajnej,
rozrzucenie kompostu,
- zakladanie trawnikw,
- pielegnacg trawnikow: podlewanie, koszenie, naiemie, odchwaszczanie.

10. Normy

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzéew@ewy lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,ddza i korzenie bulwiaste $lin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy



6. ELEMENTY GOTOWE ( WYPOSA ZENIE ) — KOD CPV
45223821-7

1. Wsigp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacgihtecznej § wymagania dotycze dostawy i monta
wyposaenia boiska wielofunkcyjnego przy realizacji robbtudowlanych polegagych na przebudowie
istniejacego boiska o nawierzchni asfaltowej na nowe boiskelofunkcyjne o nawierzchni syntetycznej
poliuretanowej, przy Szkole Podstawowej w Wielkié$i, gmina Wichock na dziatlce nr ew. 1209/1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosojyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuszystkie czynnéi umazliwiajace i majce na monta
wyposaenia.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej SS& agodne z obowizujacymi odpowiednimi normami.

1.5.0g06Ine wymagania dotygze roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékéch wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektova,
SST i poleceniami kryniera.

2. Materialy

2.1. Dwa stojaki do koszykowki:

Konstrukcja dwustupowa, sktadap sé z pionowych stupdw stalowych i wyginika o dtugéci (wysiegu) ok.
1,6 m wykonanych z rury stalowej o ok. @ 130 x 4 nBlupy z wysignikiem hczone § poprzez stalowe
kotnierze za pomeacwytrzymatdgciowych atestowanyckrub. Wyskgnik zakaiczony jest wzmocnianblachs,
do ktérej mocowana jest tablica i @be. Elementy stalowe stojaka ocynkowane ogniowakierowane
proszkowo. Ocynkowane tuleje stalowe, utataéej monta stojaka. Tablica do koszykéwki o wymiarach 105 x
180 cm, wykonana z ptyty nieprzezroczystej epoksygjogr. min. 18 mm, w ramie stalowej ocynkowanej
ogniowo. Obgcz wzmochiona stalowa ocynkowana z siaskalows tancuchowa. Konstrukcja umdliwiajaca
ustawienie kosza na dowolnej wysékbz mechanizmem do regulacji wys@kg stupy mocowane w tulejach
stalowych osadzonych w podio boiska wraz z deklami maskaymi (dekle powleczone nawierzchni
syntetyczn).

2.2. Komplet stupkéw demontowanych, wielofunkcyjhydo siatkéwki i tenisa:

Stupki uniwersalne stalowe z napinaczémbowym do siatkéwki i tenisa — 2 szt., wykonaneizstalowych o
min. @ 75 x 3,5 mm, lakierowanych proszkowo z ragjal wysokaci zawieszenia siatki. Stupki bez oglgpdw,
przystosowane do boisk zewgtrenych z ostonami ochronnymi. Przeznaczone doirtgen nauki i rozgrywek
szkolnych w pitl¢ siatkow i tenisa ziemnego. Siatka w kolorze czarnym, e#osowa, bezgztowa @4mm z
polipropylenu o wysokiej wytrzymadei, z antenk. Mocowanie stupkéw w tulejach osadzonych w padto
(ktére po wygciu przykrywane s deklami — dekle powleczone nawierzchsyntetyczn).

3. Sprat

Roboty mog by¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie.

Roboty mana wykona przy wyciu dowolnego typu spetu.

4. Transport— zgodnie z przepisami ruchu drogowego.

5.  Wykonanie robét

Montaz wg zalecé producenta, zgodnie z certyfikatami bezpiéstea).

Wszystkie uradzenia sportowe montowane w tulejach systemowych.

6. Kontrola jakosci

Kontrola polega na sprawdzeniu elementéw prefabmgktych wg wymagapodanych w punkcie 2.0.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiarow jest szt. zamontowanego elementy

8. Odbidr robot

Odbiér poszczegodlnych robot wg wymagaawartych w niniejszej specyfikaciji.

9. Podstawa ptatnéci

Podstaw ptatngci stanowi cena jednostkowa za 1 szt. kompletu.

Cena obejmuje dostarczenie i monkampletnych prefabrykatow z osadzonymi i zabezmegmi antykoro-
zyjnie markami stalowymi.

10. Przepisy zwazane

PN-89/H-84023/06 Stal do zbrojenia betonu.

PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowvrelbetowe i spgzone. Obliczenia statyczne i projektowanie.
PN-63/B-06251 Roboty betonowgeibetowe. Wymagania techniczne.
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7. ROBOTY W ZAKRESIE RO ZNYCH NAWIERZCHNI —
KOD CPV-45233200-1

1. Wstep

1.1.Przedmiot i zakres robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikaci soboty zwihzane wykonaniem obrzg betonowych wokot boiska oraz
ewentualna naprawa istniepj nawierzchni chodnika z kostki betonowej przgligaciji rob6t budowlanych
polegajicych na przebudowie istnigjego boiska o nawierzchni asfaltowej na nowe boisielofunkcyjne o
nawierzchni syntetycznej poliuretanowej, przy SekBbdstawowej w Wielkiej Wsi, gminaathock na dzialce
nr ew. 1209/1 (obr. 008, gm. athock).

1.2.0g6lne wymagania dotygze robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgod§toz dokumentagj projektowy i
poleceniami Inspektora Nadzoru (IN).

1.3.Roboty ziemne i przygotowawcze.

Tyczenie

W zakres rob6t wchodz

a) wytyczenie i zastabilizowanie punktow gtownychaouzupetnienie w miampotrzeb pomiaréw dodatkowymi
punktami,

b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

¢) wykonywanie pomiaréw bigcych w miag postpu robot,

d) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, oclardoh przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowad pale drewniane z gwdziem lub pétem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dt. okoto 0,5m

Grunt naley zagsci¢ dla uzyskania nst. wskaika Is >= 0.97

2.Materialy i wykonanie robot.

Istniejacy chodnik szerokii 1,5 prowadzcy od boiska w kierunku budynku szkoly posiada zddgwan
nawierzchng z ptyt chodnikowych. W/w chodnik na odcinku 14 alety wymienic na nowy. Chodnik wykorta
z kostki betonowej brukowej w kolorze szarym gerd na podsypce cementowo-piaskowej gr. 8 cm i w@est
odsiczapcej z piasku gr. 15 cm. Obrzebetonowe 8x30 cm w kolorze szarym.

Wykonawca przed zastosowaniem jakichkolwiek mal@ngprzeznaczonych do robét przedstawiiddio ich
pochodzenia §wiadectwa bada atesty, dodatkowo- nadanie - probki do baddaboratoryjnych.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znaidsie nie zbadane i nie zaakceptowane przez IN materisdykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

Kostka gr. 6 cm musi ywyprodukowana ze zwartstruktus wolna od rys , z gtadkimi powierzchniami
bocznymi.

Dopuszczalne odchylenia wymiaréw wyngsz

- dla dtugdci i szerokdci + 3mm

- dla wysokéci + 5mm

Kostki powinny by wykonane z betonu klasy co najmniej 25. Nilsivos¢ nie powinna b§ wigksza nk 5%.
Podsypk piaskows nalezy zag:$ci¢ tak, aby stopa ludzka zostawiata ledwie widocgdayl.

» piasek na podsypk wypetnienie spoin powinien odpowiatlBN-79/B-06711, zawaré gliny <5%

Obrzeza chodnikowe powinny odpowiaélavymaganiom normy

BN-8076775-03,01 i BN-80/6775-03,04.

Powierzchnie elementéw powinny bpez rys, pkniec¢ i ubytkéw betonu .Krawdzie elementéw powinny Iy
proste i réwne. Dopuszczalne wady oraz uszkodzemwierzchni i krawdzi elementéw nie powinny
przekracza wartasici podanych w normie BN- 80/6775-03.03.

Odchytki wymiar6w nie powinny przekraczavartagsci -  dla dtugéci + 8mm dla wysokéci i szerokdci
+3mm

Nosnos¢ obrzery nie powinna by mniejsza ni 1,7kN, a odporn@ na dzialanie mrozu powinna spekhia
warunki normy PN-88/B-06250, a naldiwos¢ nie powinna by wigksza ni 5%.

Cement do betonu powinno spekhiaymagania normy PN-88/B-30000.

Piasek do betonu i zaprawy powinien speinigmagania normy

PN-79/B-0673108.

Woda do betonu powinno speldiavymagania normy PN-88/B-32250 i nie powinna podidde zrodet
watpliwych. Woda pitna z wodoggu nie wymaga bada

3.Sprzet.

Sprzt wykorzystywany przez wykonawgowinien gwarantow@( pod wzgédem rodzajéw, iléci i jakosci)
uzyskanie wymaganej jakoi oraz terminowséci robot.

4. Transport.
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Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie
na jaka¢ przewaonych materiatdw i wykonywanych robot.

Wykonawca kdzie usuwéd na bigaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacplacu budowy.

5. Kontrola jakosci rob6t

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do akceptacji Zarageg&go programu
zapewnienia jak&i , w ktérym przedstawi zamierzony sposob wykongiaarobo6t, maliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantag prawidtowe wykonanie robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robdt i jakdci materiatow i powinien zapewhbdpowiedni,
zaakceptowany przez Zamawieg¢go, system kontroli jakoi, wiaczapc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie uidzenia niezldne do pobierania probek i badaaterialdw oraz robot.

6.0Obmiar robét.

Obmiar robdt powinien oksé ¢ faktyczny zakres wykonywanych robét w jednostkastalonych w kosztorysie
ofertowym.

Obmiaru dokonuje wykonawca w obeéobIN po wczéniejszym pisemnym powiadomieniu go o terminie i
zakresie obmierzanych robot.

Wyniki obmiaru Wykonawca wpisuje do kgi obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie w ikgziach podanych wélepym kosztorysie nie uwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukaiczenia wszystkich robét

Obmiar rob6t zanikapych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania, a rob6t podleggch zakryciu- przed
ich zakryciem.

7.0dbiér robot.

Roboty podlegajnst. etapom odbioru:

- odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu

- odbidr czsciowy

- odbior ostateczny

- odbidér pogwarancyjny

Badania i pomiary do odbioru robét zand@jch przeprowadza Wykonawca na prébkach pobranych w
obecndci IN w miejscach przez niego wskazanych.

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanej czsci robot wraz z ustaleniem nalego
wynagrodzenia.

Badania i pomiary do odbioru ostatecznego robotomyle laboratorium Zamawigego wtasnym spetem
na probkach pobranych przez Wykonawe obecnéci IN w miejscach przez niego wskazanych. Préby do
bada dostarcza do laboratorium IN.

Orientacyjny czas trwania podstawowych kadapomiaréw wraz z opracowaniem wnioskéw, od czasu
przekazania prébki lub zgtoszenia do pomiaru dodatorium Zamawiajcego wg przyjtych norm i ustalg.
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyddtra@wihzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

8.Podstawa ptatndci.

Podstaw platndci jest cena jednostkowa , skalkulowana przez Wgkan za jednostk obmiarov ustalon
dla danej pozycji przedmiaru robot.
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