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l. INFORMACJE OGOLNE

Przedmiotem opracowania jest specyfikacja techmaicapkonania i odbioru robot budowlanych polegsgh na
przebudowie istnigcego boiska o0 nawierzchni asfaltowej na nowe boiskelofunkcyjne o nawierzchni
syntetycznej poliuretanowej. Nowa nawierzchnia kaiswielofunkcyjnego wykonana zostanie na istiuej
nawierzchni asfaltowej. Na boisku wielofunkcyjnynyaudrebnione zostan boisko do gry w koszykévek boisko
do gry w siatkéwk oraz boisko do gry w tenisa.
W zakres prac wchodzastpujace roboty budowlane:

Rozbidrka istnigjcych nawierzchni i demontairzadzen sportowych

wykonanie rob6t ziemnych

przebudowa istniggego boiska

wykonanie nawierzchni

wykonanie rob6t wykaczeniowych i uporadkowanie terenu.

Istniejace boisko o nawierzchni asfaltowej, na ktérym prizikzi@no wykonanie nowej nawierzchni poliuretanowej
znajduje s§ w zachodniej ogci dziatki inwestora. Na terenie dzialki nie wystije istniejcy drzewostan
kolidujacy z zamierzom inwestych i projektowanym zagospodarowaniem terenu. Terest jrowry

i uporzadkowany. Na przedmiotowym terenie brak jest uzbrigjgpodziemnego kolidugego z projektowanym
boiskiem. Dojazd do boiska odbyivaic bedzie istniejcym zjazdem z ul. Szkolnej na teren szkoty. doig do
boisk z budynku szkoty zapewnione jest istqigin chodnikiem o nawierzchni z piyt betonowych.p@uvadzenia
wod opadowych z powierzchni boiska jak dotychcraspowierzchri biologicznie czyna tj. nieutwardzony teren
dzialki inwestora, w sposoéb unienioviajacy zalewanie asiednich dziatek.

Rozwigzania techniczne i materiatowe
Przed przyspieniem do wykonywania syntetycznej nawierzchniskai wielofunkcyjnego naky powickszy¢
wymiary istniepcego boiska z 12,30 x 28,30 m do 15,50 x 28,50 niyiwcelu wzdhz zachodniego i pétnocnego
boku boiska naley wytyczy¢ pasy poszerzenia, odpowiednio 3,20 m i 0,20 migpai usuné z nich wierzchnj
warstwe humusu, i wybré& grunt na 4czra glebokas¢ 41 cm. Wybrany grunt nalg zasipi¢ piaskiem oraz
kruszywem famanym zgodnie z rysunkiem konstrukayjnynawierzchni boiska. Podie pod warstwy
konstrukcyjne boiska natg dogysci¢ do 1s=0,98.
Nawierzchnia i podbudowa boiska wielofunkcyjnego:
Projektuje si nowa nawierzchni istniepcego boiska wielofunkcyjnego jako bezpiegznsyntetycza
poliuretanovy, na bazie granulatow EPDM, wykorsama istniejcej nawierzchni asfaltowej.
Istniejaca nawierzchng asfaltowa przed przysipieniem do wykonania warstwy syntetycznej nglefrezowd na
gtebokas¢ ok. 1 cm, a wzdk zachodniego i pétnocnego boku boiska na pasieoka&i ok. 1,0 m dodatkowo
zfazowd na gkbokas¢ ok. 6 cm, w celu ptynnego p@izenia istniejcej i nowej podbudowy boiska.
Po frezowaniu nawierzchpinalezy oczyci¢ i zagruntowa srodkiem dedykowanym do gruntowania nawierzchni
asfaltowych.
Miejsca spkan i ubytkdw uzupeld mas mieszanki zwiru i granulatu gumowego spojonej poliuretanem
i nanoszonej w sposéhazny (szpach)).
W pasach poszerzenia wzdhzachodniego i pétnocnego boku boiska malewykonana wyréwnanym
i wyprofilowanym podtau gruntowym nagpujace warstwy konstrukcyjne podbudowy:

- geowtdknina separacyjno-filtracyjna

- piasek zagszczony 15 cm

- kruszywo kamienne — zaklinowane i zagczone frakcji 32-63 mm, 15 cm

- kruszywo kamienne — zaklinowane i zagczone frakcji 5-31,5 mm, 8,0 cm

- miat kamienny frakcji 1-5 mm zagzczony, grub& warstwy 3 cm
W celu unikngcia powstania zjawiska ,klawiszowania” pagdiy istniejca i nowa podbudow, kazda warstwe
konstrukcyjrm nowej podbudowy boiska nale zag:cic do min. I1s=0,98. Do ukfadania kolejnej warstwy
podbudowy meéna przysipi¢ po uprzednim wykonaniu baflazag:szczenia warstwy poprzedniej, uzyskaniu
wyniku pozytywnego, tj. min. 1s=0,98 i akceptaajspektora nadzoru. Poszczegoélne wyniki hadag:szczenia
warstw podbudowy stanowbgda element dokumentacji odbiorowe;j.



Na calym obwodzie boiska nale zamontowé nowe obrzga 8 x 30 cm na fawie betonowej z oporem z betonu
B15. Obrzea ustawd w wysokdci 50 mm nad poziomem istnigjego asfaltu faz do boiska, z zachowaniem
azurowych przerw co pte obrzee szerokéci 10 mm, w celu umdiwienia odptywu wody przy bardzo obfitych
opadach atmosferycznych. Spadki na nawierzchni efijpwaé 1 %, w kierunku dhaszych bokéw boiska.

Wykona fundamenty z betonu B20 pod stupki wielofunkcyjiw siatkéwki i tenisa oraz stojaki do koszykdwki i
osadzt w nich tuleje.

Na wyréwnanym, oczyszczonym i zagruntowanym padiasfaltowym oraz na poszerzeniach o podbudowie
kamiennej nalegy wykona nasgpujace warstwy nawierzchni syntetycznej boiska:

- podkfad elastyczny ET mineralno-syntetyczny gin.r8,7 cm przepuszczalny dla wody,

- nawierzchnia poliuretanowa EPDM, jednorodna (fedarstwowa) gr. min. 1,3 cm, jednobarwna w kolorze
ceglastym.

Zestawienie powierzchni
- Istniejace boisko asfaltowe 12,30 x 28,30 m = 348,69 m
- Projektowane boisko wielofunkcyjne 15,50 x ZBtb = 441,75 rh
w tym pola gry:
- boisko do gry w koszykéwk - 14,00 x 27,00
- boisko do gry w siatkdwk - 9,00 x 18,00
- boisko do gry w tenisa -10,97 x 23,77



Il. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teclanigj (OST) § wymagania ogdlne dotygze wykonania

i odbioru rob6t drogowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstapracowania szczegétowej specyfikaciji technicZB8§T)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@may zlecaniu i realizacji nagiujacych robét wymienionych

w szczegOtowych specyfikacjach technicznych.
NUMER KOD CPV ZAKRES ROBOT
SPECYFIKACJ
I
SST.I.1 45111300-1 Roboty rozbiérkowe
SST.1I.2 45111200-0 Roboty ziemne
SST.II1.3 45233140-2 Frezowanie nawierzchni asfith na zimno
SST.I.4 45233320-8 Warstwa odcineq i odaczapca
SST.IIILS 45233320-8 Podbudowa z kruszywa
SST.III.6 45233200-1 Nawierzchnia poliuretanowa
SST.IIIL7 45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowwarrendw zielonych
SST.IIL.8 45223821-7 Elementy gotowe — wyposanie boiska
SST.I1.9 45233200-1 Roboty w zakresiemgch nawierzchni

1.3. Zakres robd6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogoélne dla robét gbjch ogdélnymi
specyfikacjami technicznymi, dla poszczegolnyabrigsnentéw rob6t budowlanych i drogowych. W przykad
braku ogdlnych specyfikacji technicznych dla danagortymentu robdt, ustalenia dotyedwniez dla SST
sporadzanych indywidualnie.

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pongj okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku naspujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigldcy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obviglostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jeasmiodsunity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczangudhu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychzver
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymargimi, opatrzony piegeia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowdy urzdowy

zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokaapych odbioréw robot, przekazywania polece
innej korespondencji technicznej paahty Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawd projektantem.
1.4.5. Irzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydena), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przex@wawe, upowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktva

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawidni wraz ze sposobem ich pcenia.

1.4.8. Koryto - element uformowany w korpusie dneagmn w celu utagenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.9. Ksizka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtnonami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliegeszkicow i ew.
dodatkowych zalcznikow. Wpisy w ksizce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika
projektu.

1.4.10. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorinadawcze, zaakceptowane przez Zamaegagjo, niezikdne
do przeprowadzenia wszelkich badgrob zwikzanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.

1.4.11. Materiaty - wszelkie tworzywa niezine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacpjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.4.12. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwiaglych do przejmowania i rozktadania ofy@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b&gepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.



b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstwy cieralry a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwastaa do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniagej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e¢& nawierzchni stzaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi®. Podbudowa nmie
sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornesépodbudowy spetiaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skladéasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolngg@zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiga. Maze zawieré warstwe
mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochroan - warstwa, ktorej giéwnym zadaniem tjeschrona

nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu, h) Weasodcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwienia
przenikania cgstek

drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej, i) Warstwa odgzapca - warstwa stsca do
odprowadzenia wody przedosiegj st do

nawierzchni.

1.4.13. Niweleta - wysolégiowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.14. Objazd tymczasowy - droga specjalnie pritygana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzeamau
publicznego na okres budowy.

1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodito zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.16. Podtee nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;dty pod nawierzchnia do gfokasci przemarzania.
1.4.17. Podtge ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaittezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.18. Polecenie hyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.19. Projektant - uprawniona osoba prawna leycfina lgdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.20. Przedswziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geog®@iygh trasy w planie i przekroju podhym) istnieacego
pofaczenia.

1.4.21. Przetargowa dokumentacja projektowagsccdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.22 Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ictsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.23. Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs¢ terenu budowy.

1.4.24. Zadanie budowlane ¢z przedstwziecia budowlanego, stanoyga odebna catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie mee polegé na
wykonywaniu robo6t zwazanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarmudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynriwi na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentaagj projektova, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adistracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraa @gzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasd@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym w
szczeg6towych warunkach umowy, uwatyiajacym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektova oraz projektow
dokumentagj wykonawcza (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy,



- Wykonawcy; wykaz zawieraty spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnéc robét z dokumentagijprojektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkawkumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania

okreslone w ch@éby jednym z nichsobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w catej dolentaciji.
W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczeg6inych dokumentéw obawe kolejngé ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoélnych" @6inych warunkach umowy").

Wykonawca nie mze wykorzystywd bigdéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoihinzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie deayr wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaijatzgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli musz
wykazywa& zgodnd¢ z okreélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekracza dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektowvs lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontagwed ruchem®)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymstniepcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadeznia odwodnienia itp.) na terenie budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktu; do zakdczenia i odbioru ostatecznego robaét.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawdynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. Wznasci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu
powinien by na bieaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizaciji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyn<taiuje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewagay ten sposéb
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoceciow dzier i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje keda akceptowane przezipniera/Kierownika projektu.
Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebo@y zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywa tymczasowe urglzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseahnesrodki niezlzdne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddlziwyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzymierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone diazdéw i maszyn pracagych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniohgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwsi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje Gize jest whczony w cen
kontraktova.



1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaetizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowd wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgdaie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub
débr publicznych i innych, a wynik&ych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopérogdiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciek6wodwych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca kdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesza@nbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne &da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed
dostpem os6b trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam@rem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robdét bda miaty aprobat technicza wydam przez uprawniopjednostik,
jednoznacznie okgajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaczeniu robét ich szkodlinég zanika
(np. materialy pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych materiatéw od
witasciwych organéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencije tego poniesie Zamayaj

1.5.8. Ochrona wtasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za udzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadddezych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie informac;ji
dostarczonych mu przez Zamawi@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapievtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére mag by¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgzdzear podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zam®rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonabezazwtocznie powiadomi kyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wtadze oragdie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej

pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoretgzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierkekemi i uradzea podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
sposéb powoddiy minimalne niedogodrci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej vasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétig

Inzynier/Kierownik projektu bhdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pginy
Wykonawe a wigcicielami nieruchoméei i dotyczicych korzystania z wiasioi i drog wewrtrznych. Jednale,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkaobwy.

1.5.9. Ograniczenie ohyien osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowésig do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy transigorc
materiatdw i wyposzenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszeligeledne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim
przewozie hdzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mee polect, aby



pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne
obciazenie osiowe nie dila dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w odtsie terenu budowy i
Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdlie przestrzegaprzepiséw dotyczrych bezpieczestwa i higieny pracy.
W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz mpietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idilzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitzi odpowiedni
odziez dla ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie onazzdpewnienia bezpieazstwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymafj@kreslonych powyej nie podlegaj odrgbnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i urdzenia uywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia rob6t przez yniera/Kierownika projektu.
Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanieinmo by prowadzone w
taki spos@b, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie iyniera/Kierownika projektu
powinien rozpocz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieesto prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wkadze centralne i miejscowe ome
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb zwzane z wykonywanymi robotami gthzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych posta@opodczas prowadzenia robét.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszefkic
wymaga prawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w odniesieniu do spgta,
materiatéw lub urgdzen uzytych lub zwazanych z wykonywaniem rob6t i w sposohgty bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiaic kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagiowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwvgzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wtijem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknieykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaa&enkretne normy i przepisy, ktére spethiaaj
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylaobowihzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepisdw o ile w warunkach kontraktu nie postarmmmei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przegispaistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewac@jéwny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasgizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ridnice pome¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy lzda uwazane za wiasrig Zamawiajicego.
Wykonawca zobovgizany jest powiadoni

Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa: zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyniku tych polecgé Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyspia op&nienia w robotach, trynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiajcym i Wykonawe ustali wydhizenie czasu wykonania rob6t i/lub wysékdkwoty, o ktég nalezy
zwiekszye cere kontraktowy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego.

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczZamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sgrzransport oraz inne
urzadzenia towarzysgce, o ile warunki kontraktu przewidujealizacg.

2. MATERIALY

2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczongich
robot, Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe informacije
dotyczice proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyedteriatow jak rownie
odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z daneg@dta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialty z danegmdta
uzyskaja zatwierdzenie.



Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiald wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatéw ze
zrédet miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentszed rozpocgciem eksploatacjirédtia.

Wykonawca przedstawi #ynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac} zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowgnzez siebie metednvydobycia i selekcji, uwzgtniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organow admirggitpstwowe]j i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymadalosciowych i jakdgciowych materiatow
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatow, dzigawy i inne jakie okaa sic potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo 2t z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskanidematéw miejscowych dda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po uk@czeniu roboét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykomé@werenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowydola wykorzystane do robét lub

odwiezione na odktad odpowiednio do wymaganowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca nie tdzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemizgod: Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w
miejscu wskazanym przezAyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatéw do innych robétzrte dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tycheriatéw zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykcaamykonuje na
whasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiglajozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@y 3
tygodnie przed kyciem tego materiatu, albo w okresie zBaym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie me by
pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyddla one uyte do robo6t, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowalyjakosé | wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aatzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Izynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bugiav miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe; i zaakceptowanych przezayniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabéteriatdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich whkgiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptaciji oki&onej partii
materiatéw pod wzgldem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych&zi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c¢) Jeeeli produkcja odbywa giw miejscu nie nateacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtl, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robo6t. Spez uzywany do robdt powinien #yzgodny z ofeet Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanigacii robot,
zaakceptowanym przezAyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej
dokumentach, spek powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.



Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistdmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdaci do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwos¢ wariantowego gycia sprgtu  przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spre, po akceptacji lisyniera/Kierownika projektu, nie
moze by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostanzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wkeiwosci przewaonych materiatéw.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéigrowadzenie robét zgodnie z zasadami élkreymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniachziyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdsspetnig wymagania dotyezce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw fiaionych parametrow technicznyc$rodki transportu nie spetnigie
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieiaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagdzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigddnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodfia dokumentaaj projektovs, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wywe: oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoghkowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysad@ wszystkich elementéw
robdt zgodnie z wymiarami i ggnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pémie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamsunéte przez Wykonawena
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany kd okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysolkorzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadn&.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementombt keda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjyimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsgie na rozwazamn kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Iayniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakii. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé ¢, zamierzony sposéb
wykonywania robo6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gamupcy wykonanie robét
zgodnie z dokumentacprojektovs, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jagxi powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

- organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaemibot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- sposOb zapewnienia bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za . jakoterminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robot,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jakoi wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,
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- sposob oraz foregromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesi@hologicznym, proponowany
sposoéb i form przekazywania tych informacji #gnierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskczy,
kruszyw itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw puatesth ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedepomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek i wykonywania poszczegoinych
elementow robdt,

- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazoma jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robo6t i jakgci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wdczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do
pobierania probek i badanaterialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mée zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatléw oraz robét zstatliwoicia zapewniaica
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwos¢ sa okrelone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam dloae, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirfest
konieczny, aby zapewhivykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane udzenia i spret
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu hdzie mi€ nieograniczony dosp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jeli niedocignigcia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatow i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsuntte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liackateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kxda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébgdetych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodoliigtwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez iyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawo badéa wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakegypty przez layniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadthzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére buda watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonawg usungéte lub
ulepszone z wlasnej

woli. Koszty tych dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku siwdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawagj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmup, jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlawykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi §mjg ich
wyniki do akceptacji Inyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pgniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadm.

11



Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wed
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania matériaw
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpadducent materiatdéw powinien udzitetnu niezlgdnej
pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonuag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniaghzie ocenia zgodnd¢ materiatléw i rob6t z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw wiasnych batl&ontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatéw i prowadézibadania niezalmie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to lkynier/Kierownik
projektu oprze siwylacznie na wikasnych badaniach przy ocenie zgétinoateriatdw i rob6dt z dokumentacj
projektows i SST. Mae réwnie: zlecic, sarn lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kRggmowtdrnych lub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zostamnzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiegmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodké z kryteriami technicznymi okénymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz evtaciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

- Polsk Norm lub

- aprobat techniczim, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jeeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt | i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumergywsymagane przez SST, 4da partia dostarczona do rob6t
bedzie posiadate dokumenty, okitajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbada dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(I) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovdazujacym Zamawiagcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obaijacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu bezpietzieva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgroudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatstuwego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwatechnik, w
porzadku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgewrida oznaczone kolejnym numerem aanika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robot,
- terminy rozpocgia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robat,

- przebieg robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia tryniera/Kierownika projektu,

- daty zarzdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggih ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotycce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,
- dane dotycre sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,

- dane dotycxce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegélnych elementéw budowtiadaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.
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Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslaprzedtaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. $trojektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawnifedo wydawania poledeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwafaj na rozliczenie faktycznego pggti kazdego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza wisposob eigly w jednostkach przygfych w kosztorysie i wpisuje do
ksiazki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodablub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o jad@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badstykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakwd. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny lyudostpnione na
kazde zyczenie Iityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i im@owy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustdle

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do uelyl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokatacy projektow i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powsaigniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fhie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z €ztaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oklenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Diugosci i odlegtasici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii
osiowej.

Jesli SST wiaiciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w nf jako diuga¢
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére maa by¢ obmierzone wagowo gba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagania8ir.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgialzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie uradzenia pomiarowedaa przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie triaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje giizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST &izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniaj w sposob aigly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
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Obmiary teda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robo6iakid w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzéeda wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ doliczone w formie oddzielnego aaknika do
ksiazki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zylmerem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbior robét zanikagcych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie uriwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogg@rgostpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidrebzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak
niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia ktynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badealaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagiav konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego rob6t dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. @uhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci i
wartcsci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowe do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwpisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpimie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.
Odbiér ostateczny robdt napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakmzenia rob6t i przygicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaeponez Zamawiagego w obecniei Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikow bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentac;j
projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapona sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw roboét
zanikapcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekoavych lub robét uzupetniagych w warstwigcieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeataajektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pEzestwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégo robot jest protokét odbioru ostatecznego trobo
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zolaaamy przygotowé nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji umowy,

2. szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstavovdokumentéw umowy i ew. uzupetaizg lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),
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5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgoddoi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw baidigpomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszacych (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom uradzes,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego n¢dgpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkec, wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigge kxda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupegcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjnydulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqasa jednosti obmiarowy ustalomn dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaws ptatngci jest wartd¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kopgowe] kedzie uwzgtédniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, okiétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétly obejmowa:

- robocizr bezpdrednih wraz z towarzyszcymi kosztami,

- wartg¢ zwzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymogyeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy, - warto pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z ob@&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine .

Koszt dostosowaniaegstdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w specyfikacji obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vztarysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instidjami projektu
organizaciji ruchu na czas trwania budowy, wraz statezeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnweynikajacych z postpu robaét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowani&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikow, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaaghu obejmuje:

Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
$wiatet, utrzymanie ptynniei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budoelédz. U. Nr 89, p6z. 414 z pdiejszymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&z01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1386z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pofjich (Dz. U. Nr 14, p6z. 60 z friiejszymi zmianami).

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowizku stosowania wymogéw okrédonych prawem polskim.
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. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
BUDOWLANA

1. ROBOTY ROZBIORKOWE — KOD CPV 45111200-2

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej § wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z robotami rozbiorkowymi przy realizacji évkpolegajcych na przebudowie istnigjego boiska o
nawierzchni asfaltowej na nowe boisko wielofunk&ymnawierzchni syntetycznej poliuretanowe;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obfych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu wykonanie
nastpujacych robaot:.

Cze$ciowe rozebranie elementéw istnieggo boiska wraz z jego wypdasaiem oraz odcinka chodnika.
Wywiezienie i utylizacja gruzu .

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékevykonania robét, ich zgoddé z dokumentagj projektova, SST

i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy
Nie wysepuja
3. Sprat

3.1. Do rozbiérek mee by uzyty dowolny sprzt.

4. Transport

Transport materiatow z rozbiorki ogéinodgatymi srodkami transportu.

Przewaony tadunek zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5.Wykonanie robot

5.1. Zasady wykonywania robat rozbiérkowych.

Przed przysipieniem do robot rozbidrkowych nale

- wykon& ogrodzenie i oznaczenie terenu,

- przygotowd odpowiednie uradzenia do usuwania materiatow z rozbiorki,

- zaznajomi pracownikow zatrudnionych przy robotach rozbiérketvz zakresem, kolejdoia i sposobem
wykonywania prac,

- pracownikéw zaopatrZyw odziez robocz i ochronn jak kaski, okulary, gkawice i t.p.,

- znajdupce sk w poblizu obiektu, drzewa, latarnie i t.p. zabezpidcpyzed uszkodzeniem,

- wszystkie roboty rozbiérkowe powinny bwykonane w taki sposéb, aby zapetvmaksymalny odzysk
materiatdéw nadagych st do ponownego zycia,

- przed przystpieniem do rob6t rozbiérkowych wykonawcy majpownzek sprawdzenia, czy w miejscach
zagrazenia nie ma oséb postronnych,

- przy pracach rozbiérkowych magastosowanie przepisy bezpietz®va i higieny pracy ogolnie oboaxiujace,
- szczegolnie ostémie prowadai rozbiodrke w poblizu elementéw konstrukcyjnych przeznaczonych do
pozostawienia, aby ich nie uszkoélzi

6. Kontrola jakosci robét

Wymagania dla rob6t rozbidrkowych podano w punkcie

7. Obmiar robét

Jednostkami obmiarowymi $ednostko podane w poszczegoélnych pozycjach priegdmobot.

8. Odbiodr robot

Wszystkie roboty olafe specyfikagj. podlegag zasadom odbioru robét zanikeych.

9. Podstawa ptatndci

Placi s¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanyrpunkcie 5 i odebrane przezzimiera mierzone
w jednostkach podanych w punkcie 7.

Koszt wywozu i utylizacji gruzu ponosi wykonawca.

10. Uwagi szczegotowe

10.1. Materialy uzyskane z rozbiérek do ponownepodowania zakwalifikuje Inspektor Nadzoru.

10.2. llsci robét rozbiérkowych magulec zmianie na podstawie decyzji Inspektor Nadzor
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2. ROBOTY ZIEMNE — KOD CPV 45111200-0

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaahtécznej § wymagania dotyce wykonania i odbioru robot

ziemnych zwizanych z realizagj przebudowy istnigicego boiska o nawierzchni asfaltowej na nowe boisko

wielofunkcyjne o nawierzchni syntetycznej poliurgave;].

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zleicain
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét obfych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuwszystkie czynnéi umazliwiajace i majice na celu
wykonanie robét ziemnych wygiujacych na obiekcie objym kontraktem.
W zakres tych robot wchodzi korytowanie zmane z poszerzeniem wymiaréw ista@ggo boiska.
1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowirzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogolne wymagania dotygze robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékich wykonania, ich zgodé z dokumentagj projektova,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty

2.1. Do wykonania rob6t ziemnych nigwymagane materiaty.

2.2. Do wykonania podkladu nalestosowa piasek zwykty.

2.3. Do stabilizacji podsypki cement zgodnie z PN-E7-1:2002

2.4. Do zasypywania lub obsypywania wykopéwzmby uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu, nie

zamarzngty i bez zanieczyszcadakich jak ziemia rdinna. odpadki materiatow budowlanych itp.

3. Sprzet

Roboty ziemne mima wykonywa przy wyciu dowolnego spkgu lub recznie.

4. Transport

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu.

Nalezy je umigci¢ rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej i eaieczy przed spadaniem lub

przesuwaniem.

5.Wykonanie robot

Sprawdzenie zgodioi warunkéw terenowych z projektowymi

W tym celu nalgy wykona kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokciowy.

Jezeli w dokumentaciji technicznej nie okleno inaczej dopuszczaesstosowanie nagbujacych bezpiecznych

nachyle skarp:

— w gruntach spoistych (gliny, ity) o nachyleniu 2:1

— w gruntach malospoistych i stabych gruntach sgoist nachyleniu 1:1,25

— w gruntach sypkich (piaski) o nachyleniu 1:1,5.

W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniuipoyby stosowane nagiujace zabezpieczenia:

— w pasie terenu przylegajym do gérnej krawdzi wykopu na szerokeai rownej 3-krotnej gibokasci wykopu
powierzchnia powinna kiywolna od nasypOw i materiatéw, oraz tmipadki umaliwiajace odptyw waéd
opadowych

— naruszenie stanu naturalnego skarpy jak np. roamy@ez wody opadowe powinnodysuwane z
zachowaniem bezpiecznych nachiyle

— stan skarp naly okresowo sprawdZav zaleznosci od wystpowania niekorzystnych czynnikow.
Wskaznik zag;szczenia dna koryta nie powinienébyniejszy od Js=0,98 wedtug préby normalnej Practor

6. Kontrola jakosci robét

Wymagania dla rob6t ziemnych podano w punktach 5.

Sprawdzenie i odbior rob6t ziemnych powinny lyykonane zgodnie z normami wyszczegoélnionymi wop.1

6.1. Wykopy

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania rob@z@o ich zakiczeniu powinny obejmowéa

zgodnd¢ wykonania rob6t z dokumentac;j

prawidtowas¢ wytyczenie robdt w terenie

przygotowanie terenu

rodzaj i stan gruntu w podia

wymiary wykopow

zabezpieczenie i odwodnienie wykopow.
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6.2. Wykonanie podktadéw
Sprawdzeniu podlega:

przygotowanie podia

materiat uyty na podkiad

grubas¢ i rownomiernd¢ warstw podktadu
sposoéb i jakée zag:szczenia.

6.3. Zasypki

Sprawdzeniu podlega:

stan wykopu przed zasypaniem
materiaty do zasypki

grubas¢ i rownomiernd¢ warstw zasypki
sposo6b i jakée zag:szczenia.

7. Obmiar robét

Jednostkami obmiarowymas

— wykopy — [n]
— podktady i nasypy — [fh
— zasypki — [rf]

— transport gruntu — [fhz uwzgkdnieniem odlegtéci transportu.

8. Odbidr robot

Wszystkie roboty olate specyfikagj podlegag zasadom odbioru robét zanikeych.
9. Podstawa ptatndci

— Wykopy — ptaci si za nf gruntu w stanie rodzimym.

Cena obejmuje:

wyznaczenie zarysu wykopu,

odspojenie gruntu ze zteniem na odklad lub zatadowaniem na samochody iexi@niem;
Wykonawca we wlasnym zakresie ustali miejsce odwoas ziemnych,
odwodnienie i utrzymanie wykopu z uwzdhieniem wykonanidcianek szczelnych.
— Wykonanie podktadéw i nasypéw — ptaci sa ni podktadu po zagszczeniu.
Cena obejmuje:

dostarczenie materiatu

uformowanie i zagszczenie podktadu z wyréwnaniem powierzchni.

— Zasypki — placi siza ni zasypki po zagszczeniu.

Cena obejmuje:

dostarczenie materiatow

zasypanie, zagzczenie i wyrbwnanie terenu.

-Transport gruntu — ptacicsiza nf wywiezionego gruntu w stanie rodzimym z uwelilieniem odlegici
transportu.

Cena obejmuje:

zatadowanie gruntu riodki transportu

przewdz na wskazarodlegtaé

wytadunek z rozplantowaniem z grubsza

utrzymanie drég na terenie budowy i na zwalce.

10. Przepisy zwazane

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagoine.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okienia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.
PN-B-02481:1999 Geotechnika Terminologia podstaw®ymbole literowe i jednostki miary.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wghkaka zagszczenia gruntow.

PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.
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3. FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA
ZIMNO — KOD CPV 45233140-2

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwymagania dotycece wykonania i odbioru rob6t zaganych

z frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno jalkakument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot polegagych na przebudowie boiska przy Szkole Podstawowmy ul. Szkolnej 28
w Parszowie na dziatkach nr ew. 1547/1, 1548/490541550/4, 1551/4, 1552/4, 1553/1, 1554/1 (obd,@m.
Wachock)

1.2. Zakres rob6t obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t aganych z frezowaniem
nawierzchni asfaltowej istniggego boiska.

Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno zostarykonywane w celu:

- uszorstnienia nawierzchni,

- profilowania,

- hapraw nawierzchni

- oraz przed wykonaniem nowej warstwy nawierzclynitstycznej boiska wielofunkcyjnego.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Recykling nawierzchni asfaltowej - powtorogycie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskanej z
nawierzchni.

1.4.2. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimndontrolowany proces skrawania gornej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na élame glebokasé.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzt do frezowania Naley stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej
na zimno na okrdona gigbokas¢. Frezarka powinna ldysterowana elektronicznie i zapewhiaachowanie
wymaganej rowngi oraz pochylé poprzecznych i podinych powierzchni po frezowaniu. Do matych robo6t
(naprawy czsci jezdni) Irzynier maze dopyci¢ frezarki sterowane mechanicznie. Szekgkmbna frezujcego
powinna by dobrana zalmie od zakresu rob6t. Przy lokalnych naprawach oda®é bgbna mae by
dostosowana do szerckd skrawanych elementéw nawierzchni. Przy frezowaralej jezdni szeroké bebna
skrawajicego powinna by co najmniej rowna 1200 m. Przyzeh robotach frezarki mugdy¢ wyposaone w
przenagnik sfrezowanego materiatu, podey go z jezdni nasrodki transportu. Przy frezowaniu warstw
asfaltowych na gbokaos¢ ponad 50 mm, z przeznaczeniem odzyskanego mateltatecyklingu na gaco w
otaczarce, zalecaesfrezowanie wspétbime, tzn. takie, w ktorym kierunek obrotéwhma skrawajcego jest
zgodny z kierunkiem ruchu frezarki. Za zgddzyniera mae by dopuszczone frezowanie przeciwbie, tzn.
takie, w ktérym kierunek obrotowebna skrawajcego jest przeciwny do kierunku ruchu frezarki.yPpeacach
prowadzonych w terenie zabudowanym frezarki rausz poza nimi powinny, ldyzaopatrzone w systemy
odpylania. Za zgad Inzyniera mana dopyci¢ frezarki bez tego systemu: a) na drogach zamidjski
obszarach niezabudowanych, b) na drogach miejskicy, matym zakresie rob6t. Wykonawca rmarywaé
tylko frezarki zaakceptowane przezyniera. Wykonawca powinien przedstéwiane techniczne frezarek, a w
przypadkach jakichkolwiek atpliwosci przeprowadz demonstraej pracy frezarki, na wtasny koszt.

4. TRANSPORT

Transport sfrezowanego materiatu powinies gk zorganizowany, aby zapewmrae frezarki bez postojéw.
Materiat mae by wywozony dowolnymisrodkami transportowymi. Frezowina jest wtascia Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna Ity frezowana do gbokdsci, szerokéci i pochylen zgodnych z dokumentacj
projektowa i SST. Frezowana nawierzchnia - jej tekstura powaitby jednorodna, zkona z niecigtych
prazkéw podtwnych lub innych form geometrycznych, gwaramtych réwndé, szorstké¢ i estetyczny
wyglad.

5.2. Uszorstnienie warstwigieralnej

Frezarka powinndcia¢ okoto 12 mm warstwycieralnej tworzc szorstly makrotekstut powierzchni. Zby
skrawajce na obwodzie d¢bna frezujcego powinny b§ tak dobrane, aby zapewniregularm rzezbg
powierzchni po frezowaniu.

5.3. Profilowanie warstwycieralnej

Technologia ta ma zastosowanie do frezowania nieoéei podtwznych i matych kolein lub innych deformaciji.
5.4. Frezowanie warstwicieralnej przed ulzeniem nowej warstwy syntetycznej.
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Do frezowania naley uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wam ustalonego poziomu odniesienia,
zachowujc spadki poprzeczne. Nawierzchnia powinna¢ bsfrezowana na ¢bokas¢ projektowan z
dokfadndgcia + 5 mm.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych

6.1.1. Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw

- Réwnai¢ podtwna tat 4-metrova co 10 metréw

- RGwnai¢ poprzeczna fat4-metrowa co 10 metréw

- Spadki poprzeczne co 10 m

- Szerokéc¢ frezowania co 10 m

- Glebokaos¢ frezowania na bieco.

6.1.2. R6wné¢ nawierzchni

Nieréwndici powierzchni po frezowaniu mierzone g¢at-metrows zgodnie z BN-68/8931-04 [1] nie powinny
przekracz& 6 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne Spadki poprzeczne nawierzm frezowaniu powinny ldyzgodne z dokumentacj
projektows, z toleranci + 0,5%.

6.1.4. Szerok& frezowania Szerokd frezowania powinna odpowiaél@azerokdci okreslonej w dokumentacji
projektowej z doktadniia + 5 cm.

6.1.5. Gebokas¢ frezowania Gdbokas¢ frezowania powinna odpowiaélgtebokasci okreslonej w dokumentacji
projektowej z dokladniwia £+ 5 mm. Powysze ustalenia dotygze doktadnéci frezowania nie dotyez
wyburzenia kilku lub wszystkich warstw nawierzchpizy naprawach kapitalnych. W takim przypadku
wymagania powinny hy okreslone w SST w dostosowaniu do potrzeb wyrikgth z przygtej technologii
naprawy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarawednostk obmiarove jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej Cena wykonania 1 m2 fremoa na zimno nawierzchni asfaltowej obejmuje: -
prace pomiarowe, - oznakowanie robét, - frezowanigansport sfrezowanego materiatu, - przeprowaidze
pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy 1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiavrrdici nawierzchni planografem i fat
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4. WARSTWY ODSACZAJACE | ODINAJ ACE - KOD CPV
45233320-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacjchteécznej (SST) $ wymagania ogoélne dotygee
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonywaniem warstwy agzapcej z piaskisrednioziarnistego,
w zwigzku z realizagf przebudowy istnigcego boiska o nawierzchni asfaltowej na nowe boisko
wielofunkcyjne o nawierzchni syntetycznej poliuregave;].

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna stosowanagkstdokument przetargowy i kontraktowy przy zleican

i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t awanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznjePM-S-06102 i obejmgjSST.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, szgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbudg@womocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych .

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technoimy, polegajcy na odpowiednim zagzczeniu
w optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ,Wymaganiach ogélnych” gk# oraz w SST dotygeych poszczegblnych rodzajow
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

0Og6lne wymagania dotygeze robét podano w ,Wymaganiach ogélnych”

2. Materiaty

2.1. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw g@=sapcych s

- piaski,

- zwir i mieszanka,

a odcinagcych - oprécz wyej wymienionych:

- miat (kamienny).

2.2. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agizapcych i odcinajcych powinny spetnianastpujace warunki:

a) szczelnéci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:

D;s5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstay odcinagcej lub odgczapcej

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarangu podtaa.

Dla materialdw stosowanych przy wykonywaniu warsteisiczapcych warunek szczeloi musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na twéesodcinajce;.

b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

deo
le

gdzie:

U - wskanik réznoziarnistgci,

dso - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,

dyo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwagdapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy
PN-B-11113 dla gatunku 1i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaozisacych i odcinaicych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11111, dla klasy | i Il.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien speintawymagania normy PN-B-11112.
2.4. Skladowanie materiatow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy acziacej lub odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budgwzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowawia)vykonawca

=5
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rob6t powinien zabezpieczykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemnrzymi materiatami
kamiennymi. Podize w miejscu sktadowania powinnodsdéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. Sprzet

3.1. Sprzt do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcingiej lub odsczapcej powinien wykazé sie
mozliwoscia korzystania z nagpujacego sprztu:

- réwniarek,

- walcow statycznych,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. Transport

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtagdmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Przygotowanie podia

Podiaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w D-M-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposéb umliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektovs, z tolerancjami okridonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ezglach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez4ayniera/Kierownika projektu.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uhwiaé nacikgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robo6t
w odstpach nie wgkszych ni co 10 m.

5.2. Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grébio przy wyciu rowniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ rozlozonej warstwy ldnego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zagzczeniu osignicto gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej
0 grubdgci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalevykona: dwuwarstwowo. Rozpoezie ukladania
kazdej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze przez yniera/Kierownika projektu warstwy poprzednie;.
W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjakywa naley przed zagszczeniem wymiedikruszywo na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kidcowym wyprofilowaniu warstwy odgszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej
zag:szczania.

Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym pgpleozpoczyné od krawedzi i stopniowo przesuwéapasami
podiuznymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku naley rozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo nakladajcymi sk, w
kierunku jej gérnej kraedzi.

Nieréwndici lub zagebienia powstate w czasie zggczania powinny kiy wyrownywane na bieco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap i odaczapca powinna b§ zagszczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie naley kontynuow& do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtugBR04481 [1]. Wskanik zag:szczenia naley okreslaé
zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontmag;szczenia nalgy oprze
na metodzie obaken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy \wegIBN-
64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego moadksztatcenia nie powinien przekrac2a2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdigotnos¢ kruszywa jest risza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rbwnomiernie wymiesza

5.3. Utrzymanie warstwy odszapcej i odcinajcej

Warstwa odsczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed ueniem naspnej warstwy powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odeicgjj lub odgczapcej z geowtoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza rsich pojazdéw koniecznych dla wykonania 2ely lezacej
warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robat.
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6. Kontrola jako $ci rob6t

6.1. Badania przed przygieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmo@avszystkie wiaciwosci
kruszywa okrélone w p. 2.3.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1 Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsiczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada [
pomiaréw pomiaréw
1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planig co0 100 m
7 Grubg¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej réz na
400 nt
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepmaz na 2000 fn
8 Zag;szczenie, wilgotng w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczraelziej nk raz
kruszywa na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataénia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.2.2 Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.2.3. ROwné¢ warstwy

Nieréwnadici podiwne warstwy odcinagej i odsczapcej naley mierzy¢ 4 metrowy tata, zgodnie z normBN-
68/8931-04 [7].

Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinggj i odaczapcej naley mierzy 4 metrowy fata.

Nieréwnadici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigegj i odaczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentagj
projektows z tolerancy 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokéciowe

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokgciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal
cmi-2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mege byt przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz 5 cm.

6.2.7. Grubé&¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna b zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancfl cm, -2 cm.
Jezeli warstwa, ze wzgbléw technologicznych, zostata wykonana w dwoch twash, naley mierzy taczm
grubas¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy przez
spulchnienie warstwy na @okos¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materiatenodpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zggzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wghiu tych robdt nagpi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.2.8. Zagszczenie warstwy
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Wskaznik zag;szczenia warstwy odcirggej i odaczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien by

mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujezgioréwnanie warteei modutéw odksztatcenia, to

wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrélonych zgodnie z normBN-64/8931-

02, nie powinna bywieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad@ wediug PN-B-06714-17. Wilgotdé kruszywa

powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3. Zasady pogpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaauyigksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgich w p. 6.2,

powinny by naprawione przez spulchnienie doghmkosci co najmniej 10 cm, wyrOéwnane i powtérnie

zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyk®nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odsczajcej.

8. odbiér robot

Odbiér warstwy odgzapcej i odcinajcej naley dokong na zasadach odbioru robot zaniksgich

i ulegapcych zakryciu.

Odbioru  dokonuje lrynier na podstawie wynikow badaVykonawcy z bigacej kontroli jakdci

materiatdw i robot, ewentualnych badigpomiaréw uzupetniagych oraz ogidzin warstwy.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgpjojektova, SST i wymaganiami kyniera/Kierownika

projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterekzynier/Kierownika projektu ustali zakres robot popkawych lub poleci

ponowne wykonanie rob6t wedtug zasad ékneych w niniejszej SST.

Inzynier/Kierownika projektu mze uzng wady za nie majca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne

wykonanych robo6t i ustalizakres poticen za obniong jakosé.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na koszt wiasny.

0. Podstawa ptatngci

Cena wykonania 1frwarstwy odsczajcej lub odcinaicej z kruszywa obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i roziegnie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materiatlu o gruloi i jakosci
okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji bedcznej,

- wyrdwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,

- zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@boratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

— utrzymanie warstwy.

10. Przepisy zwazane

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek run

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaa® wilgotngci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni drogowychzwir i
mieszanka

4, PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamanendwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeaizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§enaawierzchni planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu

24



5. PODBUDOWA Z KRUSZYWA - KOD CPV 45233320-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacjchtécznej (SST) # wymagania ogoélne dotygee
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z wykonywaniem podbudowy kruszyw stabiliaoywch mechanicznie
w ramach realizacji przebudowy istnieggo boiska o nawierzchni asfaltowej na nowe boisleofunkcyjne
0 nawierzchni syntetycznej poliuretanowe;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6lowa Specyfikacja Techniczna stosowanggkstdokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t azwanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznjeRMN-S-06102 [21] i obejmySST

podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, sigodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudewomocnica i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych .

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technoiwy, polegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o witéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ,Wymaganiach ogélnych” pk#loraz w SST dotyezych poszczegolnych rodzajow
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

0Og6lne wymagania dotygeze robét podano w ,Wymaganiach ogélnych”

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyge materiatow

Ogdblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pwdav SST ,Wymagania
0golne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z krusammbilizowanych mechanicznie — materialem do
wykonania podbudowy z kruszyw tamanych powinnd ksuszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia
surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otocrakéo ziarerzwiru wigkszych od 8 m.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedlug PN-B-06714-15 [3] powinnaz& migdzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainjs 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metagstabilizacji mechanicznej
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1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbud@womocnicz (dolmg warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegéod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngéna gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mge przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Widciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa | Zuzel
Lp. | Wyszczegolnienie naturalne lamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasa | pomoc| zasad pomo | zasad| pomoc
d- -nicza |- c- - -nicza
nicza nicza| nicza | nicza
1 Zawartd¢ ziarn od2|od2 |od2 |od2 |(od2 |od2 |PN-B-
mniejszych ni 0,075 do |do12 |do do 12 |do 10|do 12 | 06714
mm, % (m/m) 10 10 -15 [3]
2 Zawart@¢ nadziarna, |5 10 5 10 5 10 PN-B-
% (m/m), nie wgcej niz 06714
-15 [3]
3 Zawart@c¢ ziarn 35 |45 35 40 - - PN-B-
nieforemnych 06714
%(m/m), nie wecej niz -16 [4]
4 Zawartg¢ PN-B-
zanieczyszcze 1 1 1 1 1 1 04481 [1]
organicznych, %(m/m),
nie wigcej niz
5 Wskanik piaskowy po |od |od 30 |od od 30 BN-
piecio-krotnym 30 |do70 |30 do 70| - - 64/8931
zag:szczeniu metadl | do do -01 [26]
lub I wg PN-B-04481, | 70 70
%
6 | Scieralngé¢ w bebnie
Los Angeles
a) scieralndg¢ catkowita
po petnej liczbie
obrotéw, nie w¢cej niz |35 |45 35 50 40 50
b) scieralnad¢ czesciowa PN-B-
po 1/5 pelnej liczby 06714
obrotow, nie wgcejniz {30 |40 30 35 30 35 -42 [12]
7 Nasikliwos¢, %(m/m), 2,5 | 4 3 5 6 8 PN-B-
nie wigcej niz 06714
-18 [6]
8 Mrozoodporné, PN-B-
ubytek masy po 25 5 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamrza- -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej
niz
9 Rozpad krzemianowy i PN-B-
zela- - - - - 1 3 06714
zawy hcznie, % (m/m), -37 [10]
nie wiecej niz PN-B-
06714
-39 [11]




10 | Zawarté¢ zwigzkow PN-B-

siarki w przeliczeniu nal 1 1 1 1 2 4 06714
SG;, %(m/m), nie -28 [9]
wiecej niz

11 | Wskanik nosSnosci Wi
mie-szanki kruszywa,
%, nie mniejszy ri

a) przy zagszczeniud (80 |60 80 60 80 60 PN-S-

>1,00 120 |- 120 |- 120 |- 06102
b) przy zagszczeniu ¢ [21]
>1,03

2.3.3. Materiat na warsiodsiczapca

Na warstvg odsiczapca stosuje i

- zwir i mieszank wg PN-B-11111,

- piasek wg PN-B-11113.

2.3.4. Materiat na warsinodcinajca

Na warstvg odcinajca stosuje i

- piasek wg PN-B-11113,

- miat wg PN-B-11112,

2.3.5. Materialy do ulepszania Wtawosci kruszyw

Do ulepszania wiziwosci kruszyw stosuije i

- cement portlandzki wg PN-B-19701,

- wapno wg PN-B-30020,

- popioty lothne wg PN-S-96035,

- zuzel granulowany wg PN-B-23006.

Dopuszcza sistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskamenarzzdnych efektéw ulepszania kruszywa
i po zaakceptowaniu przezzyniera.

Rodzaj i ilas¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102.

2.3.6. Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyolechanicznie powinien
wykaz& sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w urzdzenia dozujce wod;. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgognboptymalnej,

a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank

b) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lubatycznych do zagzczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyévsie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wsia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podia

Podbudowa powinna Byutozona na podiu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania raisprawdzt wzorem:

D15

d85 <5
w ktorym:
D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#ivlziarn warstwy podbudowy lub warstwy adsapce;,
w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#io&iarn gruntu podi@, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mee by spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio
dobran geowtdknire. Ochronne wisciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek gruntu,
wyznacza & z warunku:
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dSO

O <12 2)

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥®ziarn gruntu podi@m, w milimetrach,

Og - umowna érednica poréw geowtdkniny odpowiadep wymiarom frakcji gruntu zatrzymiga seé na

geowtdkninie w ilgci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta

geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ezlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb

zaakceptowany przez4awmniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uhwiaé¢ nacikgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robo6t

w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dscisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza& w mieszarkach

gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na koniecznid zapewnienia jednorodsci nie

dopuszcza si wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegbinfyakcji na drodze. Mieszanka po

wyprodukowaniu powinna kiyod razu transportowana na miejsce wbudowania wsgadsob, aby nie ulegta

rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowej greétio takiej, aby jej ostateczna

gruba¢ po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Gruhié pojedynczo uktadanej warstwy nie #eo

przekracz& 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna¢hypziozona w sposdb zapewniay

oshkgniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wigcej niz jednej

warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych

spadkéw i rzdnych wysokéciowych. Rozpocgie budowy kadej nasipnej warstwy mee nasipi¢ po

odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnasci optymalnej, okrédonej

wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] toda ). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien

zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldewilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest isza od

optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i réwnomiernie

wymieszana. W przypadku, gdy wilgo&omieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wasto,

mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagyszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieffipawiadd przyjetemu poziomowi

wskaznika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéo wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 przed

rozpoczciem robo6t, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

— stwierdzenia czy spek budowlany do mieszania, rozktadania i ggagzania kruszywa jest wiwy,

— okredlenia grubdci warstwy materialu w stanie Aaym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbo
warstwy po zagszczeniu,

- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wika
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinienyd takich materiatlow oraz spy do mieszania, rozktadania i

zag:szczania, jakie dgla stosowane do wykonywania podbudowy.Powierzchnieink@ prébnego powinna

wynosi: od 400 do 800 faOdcinek prébny powinien léyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipkébnego przez

Inzyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagoiem nasfpnej warstwy, powinna liyutrzymywana w dobrym stanie.

Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to

jest obowizany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteazruch. Koszt napraw

wyniklych z niewtdciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jaé@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przygieniem do robét
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdbw. Badania tewmny
obejmowad wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
Minimalna Maksymalna

Lp. | Wyszczegolnienie bada liczba bada | powierzchnia
na dziennej |podbudowy
dziatce przy-padajca
roboczej na jedno

badanie (rf)

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m

4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2|  dlazkke]j partii kruszywa i przy
kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkenapobiergd w
sposéb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco
przekazywane lrynierowi.

6.3.3. Wilgotnd¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleranc{10% -20%.

Wilgotnosé¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zaggszczenie kadej warstwy powinno odbywéasig az do osiagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zaggszczenie podbudowy nale sprawdzéa wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy praspadzenie
badania jest nienitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontfotag:szczenia naley oprze€ na
metodzie obeizen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzniaz na 5000 f lub wedtug zalede
Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezyalen& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutu & do pierwotnego modutu odksztatceniajest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

E»
1 < 22

6.3.5. Widciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich witaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w aal3li
Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw

stabilizowanego mechanicznie
Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ pomiarow
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Réwnd¢ podiuzna w sposéb ggty planografem albo co 20 maat
na kadym pasie ruchu
3 Roéwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m
7 Grubg¢ podbudowy Podczas budowy:
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w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 fm

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000
8 Nasnos¢ podbudowy: co najmniej w dwdch przekrojach nazkle 1000 m
- modut odksztatcenia co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

- ugiecie spezyste
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@hnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerokg podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraumnikow szeroké¢ podbudowy powinna lywigksza od szerokoi warstwy wyej

lezacej o co najmniej 25 cm lub o waftowskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Réwné¢ podbudowy

Nieréwnaici podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrovy fata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaehimmoy by¢ zgodne z dokumentacprojektovs, z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza
+1cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonegdiqra

Os podbudowy w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej eegj niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubé&¢ podbudowy i ulepszonego podé

Grubas¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy zasadniczej10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. N@nos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powini®i zgodny z podanym w tablicy 4,

— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa Minimalny modut odksztat-

z kruszywa g Wskaznik Maksymalne ugicie cenia mierzony phyto

wskazniku | zagiszczenia | sprzyste pod kotem, mm | rednicy 30 cm, MPa

Wy Ni€ Is nie

mniejszym | mniejszy nk

niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego |obciazenia B
obcinzenia

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuwyieksze odchylenia od olkdlenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie ddoajtcsci co najmniej 10 cm, wyrOéwnane i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wij lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemydbudow przez
spulchnienie warstwy na petrgrubd¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dolenie materiatu i powtdrne
zag:szczenie.
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6.5.2. Niewldciwa grubd¢ podbudowy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci, Wykonawca wykona naprawodbudowy.
Powierzchnie powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gtebokasé,
zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednidlsciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na whasny kdBat wykonaniu tych rob6t nagi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewldciwa na@nos¢ podbudowy
Jezeli noénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganej §mmici, zalecone przez igniera.Koszty tych dodatkowych robot poniesie
Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zaemie nénosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania
robot przez Wykonawgcpodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektowa, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zakres czynn&i objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabithnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibz@mgo mechanicznie,
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeintyr
2 PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeobcych
3 PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d®@zanie skladu ziarnowego
4, PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d®@zanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.ad®@zanie wilgotnéci
6 PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci
7 PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie mrozoodpordc metod, bezpdredni
8 PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawartgi zanieczyszczeorganicznych
9

. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie zawartai siarki metod bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bdgowe. Badania
techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamda@awierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19. PN-B-30020 Wapno
20. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betorapraw
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie
22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa iieewhnia z ttucznia kamiennego
23. PN-S-96035 Popioty lotne
24, BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani
25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieagvska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieuttooldksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie piyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&gnoawierzchni planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiagéigiodatnych ugiciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkia zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

ac. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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6. NAWIERZCHNIA SYNTETYCZNA POLIURETANOWA
BOISKA - KOD CPV 45233200-1

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacghtécznej (SST) & wymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem nawierzchni syntetycznej yrelianowej boiska
wielofunkcyjnego.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna zostata opracowana na awiist Ogolnych Specyfikacji Technicznych, stanowi
podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai realizacji rob6t zwizanych z przebudow
istniejacego boiska o nawierzchni asfaltowej na nowe boiskelofunkcyjne o nawierzchni syntetycznej
poliuretanowe;.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awanych z wykonywaniem
nawierzchni poliuretanowej boiska wielofunkcyjnego.
2. MATERIALY
Nawierzchnia syntetyczna poliuretanowajJest to aeghnia sportowa, bezpieczna, na bazie granul&®mM,
przepuszczalna dla wody, w kolorze ceglastym;ystio pokrywania nawierzchni boisk wielofunkcyjnych.
Nawierzchnia skladasiz nastpujacych warstw:
= podkiad elastyczny ET mineralno-syntetyczny gr..8iff cm przepuszczalny dla wody,
= nawierzchnia poliuretanowa EPDM, jednorodna (jedsasivwowa) gr. min. 1,3 cm , jednobarwna w kolorze
ceglastym (nie dopuszcza stosowania nawierzchni wykonywanych w technologiirysku).
UWAGA: Nawierzchnia boiska powinna zo&tawykonana zgodnie z oboyziujacymi normami oraz posiada
wszelkie niezbdne atesty, dopuszczenia i certyfikaty. Nawierzahmusi posiadaatest Pastwowego Zaktadu
Higieny PZH.
PARAMETRY NAWIERZCHNI:

Poz. Okrélenie parametru, jednostka Waitavymagana
1 Grubda¢ catkowita ( mm) min. 13 mm
2 Przepuszczalié dla wody Tak
3 | Scieralng¢ (mm) <0,1
Mrozoodporné¢ oceniona:
4 |- przyrostem masy ( % ) =1
przy yLvo bez zmian

- zmiana wygidu zewrtrznego

2.2. Obrzea.

Podbudow nalezy oddzielt od pozostatych elementéw terenu za pogrmlarzezy betonowych

100x30x8cm ustawianych na tawie betonowej z be®hbi z oporem ).

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w Wymaganiach Ogélnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Impregnacja podia ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnejazanie linych casteczek podiza.
Wykonuje sg ja recznie — za pomacwaitka , lub mechanicznie — poprzez natrysk piséote, impregnatem
jednosktadnikowym .

5.2 Wykonanie warstwy raej - stanowid podkfad elastyczny ET mineralno-syntetyczny gm.n,7 cm. Jest
to samonéna warstwa podkladowa wykonana z mieszaniny gramutpmowego zezwirem ptukanym
sklejonej poliuretanem, stanawa podkiad sprzysty pod sportowe nawierzchnie poliuretanowe, uddhed
maszynowo za pomaaozkitadarki. mas poliuretanowych.

5.3 Wykonanie warstwy aytkowej z granulatu EPDM o granulacji 1 - 4 mm, pgsnego lepiszczem
poliuretanowym. Grubi& warstwy min. 13 mm. Warstwa ukltadana maszynow@a@aoa rozktadarki. mas
poliuretanowych.
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5.4 Warunki niezbdne do prawidtowej instalacji nawierzchni Podczg&anywania prac , naky bezwzgtdnie
przestrzegaaby wilgotn@¢ otoczenia oscylowata w przedziale 40 - 90% , gpEnatura podiza powinna by
wyzsza 0 co najmniej 3° C od pascgj w danym miejscu temperatury punktu rosy.

5.5 Linie boiska naley malowa farba elastycza poliuretanow na gotowej nawierzchni poliuretanowe).
Szerokdé¢ wszystkich linii wynosi 5 cm, jedynie linie boiski® tenisa szeroké 5,08 cm.

Linie boiska do pitki koszykowej natg wykona w kolorze biatym.

Linie boiska do pitki siatkowej natg wykona w kolorzezéttym.

Linie boiska do tenisa nate wykona w kolorze niebieskim.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w Wymaganiach ogélnych.

6.2. Badania.

Nawierzchnia winna posiada badania na zgéélaanormy PN-EN 14877, lub rekomendadgechniczi ITB lub
wyniki bada specjalistycznego laboratorium bagago nawierzchnie sportowe oraz atesty higieni¢ztid.
6.3. Wymagania dotycace wykonania prac nawierzchniowych.

1. Nawierzchnia poliuretanowa powinnachyrzeznaczona do wykonania na terenie budowy. Npusizcza i
stosowania nawierzchni prefabrykowanych (w éet@ni czsciowo).

2. Nawierzchnia mae by instalowana jedynie przez autoryzowanego wykoravec kwalifikacjach
potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym eprzproducenta nawierzchni i dotycym
wykonywanego zadania.

3. Spehianie wszystkich wymaganych minimalnychapsgtrow nawierzchni okénych naley potwierdzé
stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobktia Rekomendacja Techniczna ITB, karta techniczna
producenta w oryginale) pozwadaymi na ich weryfikagj.

4. Wykonawca winien zigy¢ gwarancg na oferowas nawierzchni potwierdzom przez producenta
nawierzchni .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w specyfikaygime;.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) nawierzchni poliuretaegw

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w specyfikagjilioe]

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndgci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsai podano w specyfikacji ogolnej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

PN-EN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terespartowych-Specyfikacja
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7. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA TERENOW
ZIELONYCH - KOD CPV 45212120-3

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclknigj g wymagania dotyae wykonania i odbioru robot
zZwiazanych z zalgeniem i pietgnach zieleni .

1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna specyfikacja techniczna stanowi okmwjaca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacii
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetayg kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t

1.3. Zakres robd6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych z:

- zaktadaniem i piegnacp trawnikéw na terenie

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiadeq wigciwosci zapewniajce ralinom prawidtowy rozwo;.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w Wymaganiach ogolnych.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pad¥/ymaganiach ogéinych
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
- ziemia rodzima - powinna Byzdjeta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nie przekraczagych 2 m wysokgci,
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonglag budowy - nie m@ by zagruzowana, przesvicta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powste¢ w wyniku rozktadu rinych odpadkéw
roslinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliéw, kory drzewnej, chwastguewdw), przy kompostowaniu ich na
otwartym powietrzu w pryzmach, w sposob i w warwtkaapewniajcych utrzymanie wymaganych cech i
wskaznikow jakasci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzyskujeegprzez kompostowanie torfu z fekaliamiciekami bytowymi z
osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiatlavymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torfzyty jako
komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrdb uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiersaidami
z oczyszczalniciekdw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miggi Kompost z kory sosnowej m® by
stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowagleby pod zielé w okresie jesieni, przez zmieszanie
kompostu z gleh

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny léyw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaé@ezotu, fosforu,
potasu - N.P.). Nawozy nalg zabezpieczyprzed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpor
przechowywania.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

0Og6lne wymagania dotygeze sprztu podano w Wymaganiach ogdlnych.

3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowe]
Wykonawca przygpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

- glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do upragigby,

- walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadan@anmikow,

- kosiarki mechanicznej do piglnacji trawnikow,

- sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychasddiennicowej, koparki),

Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Wymaganiach ogdinych.

5. wykonanie rob6t

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogblne zasady wykonania robét podano w Wymagarogdéinych.

5.2. Trawniki

5.2.1.Wymagania dotycge wykonania trawnikow
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Wymagania dotycce wykonania rob6t zwzanych z trawnikamissnastpujace:
- teren pod trawniki musi liyoczyszczony z gruzu i zanieczyszigze
- przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien by obnizony w stosunku do
gazonow lub krawznikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemrodzajm (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2
do 3 cm),
- przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdowasic 2 do 3 cm nad
terenem,
- teren powinien by wyréwnany i splantowany,
- ziemia urodzajna powinna byozicielona rowma warstwy i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,
- przed siewem nasion trawy zigpmalezy watowa watem gtadkim, a potem watem - kolczatkb
zagrabd,
- siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,
- okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp€ do potowy wrzénia,
- naterenie ptaskim nasiona traw wysiewaneslosci od 1 do 4 kg na 1003nchybaze SST przewiduje
inaczej,
- na skarpach nasiona traw wysiewaaevslosci 4 kg na 100 i) chybaze SST przewiduje inaczej,
- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziggnabiami lub walem kolczagk
- po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrGviaan
stworzenia dobrych warunkéw dla podsinia wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez watowanie
kolczatky, mazna juz nie stosowawatu gtadkiego,
- mieszanka nasion trawnikowych byt gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.
6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w Wymaganiach ogélnych.
6.2. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega peasvdzeniu:
- 0czyszcCzenia terenu z gruzu i zanieczysicze
- okreslenia ilosci zanieczyszcze(w nv),
- pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchena zwatk,
- wymiany gleby jalowej na ziemiurodzajm z kontroh grubdci warstwy rozcielonej ziemi,
- ilosci rozrzuconego kompostu,
- prawidlowego uwalowania terenu,
- zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
- gestasci zasiewu nasion,
- prawidlowej czstotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
- okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,
- dosiewania ptaszczyzn trawnikOw o zbyt malegtgsci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
- prawidtowe]j gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
- obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastéw.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
0Ogblne zasady obmiaru robét podano w Wymaganiadinggh
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw i kwietniké raslin jednorocznych, dwuletnich i wieloletnich
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Wymaganiadinggh
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsai podano Wymaganiach ogélnych.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fitrawnika obejmuje:
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, doviémizurodzajnej, roielenie ziemi urodzajnej,
rozrzucenie kompostu,
- zakladanie trawnikow,
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pielegnacg trawnikow: podlewanie, koszenie, naiemie, odchwaszczanie.
10. Normy

PN-G-98011
PN-R-67022
PN-R-67023
PN-R-67030
BN-73/0522-01

Torf rolniczy

Materiat szkétkarski. Ozdobne drzéwaewy iglaste
Materiat szkétkarski. Ozdobne drzéw@ewy lisciaste
Cebule, bulwy,adza i korzenie bulwiaste $tin ozdobnych
Kompost fekaliowo-torfowy
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8. ELEMENTY GOTOWE ( WYPOSA ZENIE ) — KOD CPV
45223821-7

1. Wsigp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej § wymagania dotycce dostawy i monta
wyposaenia boiska wielofunkcyjnego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obfych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmwszystkie czynnéi umazliwiajace i majce na monta
wyposaenia.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowizujacymi odpowiednimi normami.

1.5.0g6lne wymagania dotygze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékéch wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektova,
SST i poleceniami kryniera.

2. Materialy

2.1. Dwa stojaki do koszykowki:

Konstrukcja dwustupowa, sktadap st z pionowych stupéw stalowych i wygnika o diugéci (wysiegu) ok.
1,6 m wykonanych z rury stalowej o ok. @ 130 x 4 nBlupy z wysignikiem hczone § poprzez stalowe
kotnierze za pomeacwytrzymatdgciowych atestowanyckrub. Wyskgnik zakaiczony jest wzmocnianblachy,
do ktérej mocowana jest tablica i @bez. Elementy stalowe stojaka ocynkowane ogniowakierowane
proszkowo. Ocynkowane tuleje stalowe, utataéej monta stojaka. Tablica do koszykéwki o wymiarach 105 x
180 cm, wykonana z ptyty nieprzezroczystej epoksygjogr. min. 18 mm, w ramie stalowej ocynkowanej
ogniowo. Obgcz wzmochiona stalowa ocynkowana z siaskalows tancuchowve. Konstrukcja umdliwiajaca
ustawienie kosza na dowolnej wysékbz mechanizmem do regulacji wys@kg stupy mocowane w tulejach
stalowych osadzonych w podio boiska wraz z deklami maskaymi (dekle powleczone nawierzchni
syntetyczn).

2.2. Komplet stupkéw demontowanych, wielofunkcyjhydo siatkéwki i tenisa:

Stupki uniwersalne stalowe z napinaczémbowym do siatkdwki i tenisa — 2 szt., wykonaneizstalowych o
min. @ 75 x 3,5 mm, lakierowanych proszkowo z regjdl wysokaci zawieszenia siatki. Stupki bez oglgdw,
przystosowane do boisk zewgtrenych z ostonami ochronnymi. Przeznaczone doirtgen nauki i rozgrywek
szkolnych w pitl¢ siatkow i tenisa ziemnego. Siatka w kolorze czarnym, e#osowa, bezgziowa @4mm z
polipropylenu o wysokiej wytrzymadei, z antenk. Mocowanie stupkéw w tulejach osadzonych w padto
(ktére po wygciu przykrywane s deklami — dekle powleczone nawierzchsyntetyczn).

3.  Sprzt

Roboty mog by¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie.

Roboty mana wykona przy wyciu dowolnego typu spetu.

4. Transport— zgodnie z przepisami ruchu drogowego.

5.  Wykonanie robét

Montaz wg zalecé producenta, zgodnie z certyfikatami bezpiéstea).

Wszystkie uradzenia sportowe montowane w tulejach systemowych.

6. Kontrola jakosci

Kontrola polega na sprawdzeniu elementow prefabmgitych wg wymagapodanych w punkcie 2.0.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiarow jest szt. zamontowanego elementy

8. Odbidr robot

Odbiér poszczegolnych robot wg wymagaawartych w niniejszej specyfikaciji.

9. Podstawa ptatnéci

Podstaw ptatndci stanowi cena jednostkowa za 1 szt. kompletu.

Cena obejmuje dostarczenie i monkampletnych prefabrykatow z osadzonymi i zabezmegmi antykoro-
zyjnie markami stalowymi.

10. Przepisy zwazane

PN-89/H-84023/06 Stal do zbrojenia betonu.

PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowelbetowe i spgzone. Obliczenia statyczne i projektowanie.
PN-63/B-06251 Roboty betonoweeibetowe. Wymagania techniczne.
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9. ROBOTY W ZAKRESIE RO ZNYCH NAWIERZCHNI —
KOD CPV-45233200-1

1. Wstep

1.1.Przedmiot i zakres robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacii eoboty zwiazane wykonaniem nawierzchni chodnika z kostki beweej
wibroprasowanej petnej gr. 6 cm.

1.2.0go6lne wymagania dotygze robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektowy i
poleceniami Inspektora Nadzoru (IN).

1.3.Roboty ziemne i przygotowawcze.

Tyczenie

W zakres rob6t wchodz

a) wytyczenie i zastabilizowanie punktow gtéwnyaaouzupetnienie w miampotrzeb pomiaréw dodatkowymi
punktami,

b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

¢) wykonywanie pomiaréw bigcych w miag postpu robot,

d) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, oclardoh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyd@j
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy najestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dt. okoto 0,5m

Grunt naley zagsci¢ dla uzyskania nst. wskaika Is >= 0.97

2.Materialy i wykonanie robot.

Istniejacy chodnik szerokai 1,5 prowadzcy od boiska w kierunku budynku szkoty posiada zddgwan
nawierzchng z ptyt chodnikowych. W/w chodnik na odcinku 14 alety wymienic na nowy. Chodnik wykorta
z kostki betonowej brukowej w kolorze szarym gerd na podsypce cementowo-piaskowej gr. 8 cm i waest
odsiczapcej z piasku gr. 15 cm. Obrzebetonowe 8x30 cm w kolorze szarym.

Wykonawca przed zastosowaniem jakichkolwiek mal@ngprzeznaczonych do robét przedstawiiddio ich
pochodzenia §wiadectwa bada atesty, dodatkowo- nadanie - probki do baddaboratoryjnych.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdsic nie zbadane i nie zaakceptowane przez IN materidlykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

Kostka gr. 6 cm musi kywyprodukowana ze zwartstruktug wolna od rys , z gtadkimi powierzchniami
bocznymi.

Dopuszczalne odchylenia wymiaréw wyngsz

- dla dtugdci i szerokdci + 3mm

- dla wysokéci + 5mm

Kostki powinny by wykonane z betonu klasy co najmniej 25. Nigivos¢ nie powinna b§ wicksza ni 5%.
Podsypk piaskow nalezy zag:cic tak, aby stopa ludzka zostawiata ledwie widocéay.

» piasek na podsypk wypetnienie spoin powinien odpowiatlBN-79/B-06711, zawaré gliny <5%
Obrzeza chodnikowe powinny odpowiaélavymaganiom normy

BN-8076775-03,01 i BN-80/6775-03,04.

Powierzchnie elementow powinny dpez rys, pknigé i ubytkdw betonu .Krawdzie elementéw powinny ldy
proste i rowne. Dopuszczalne wady oraz uszkodzegmwierzchni i krawdzi elementéw nie powinny
przekraczéa wartasici podanych w normie BN- 80/6775-03.03.

Odchytki wymiar6w nie powinny przekraczavartagsci -  dla dtugéci + 8mm dla wysokéci i szerokdci
+3mm

Nosnos¢ obrzery nie powinna by mniejsza ni 1,7kN, a odporn& na dziatanie mrozu powinna spelhia
warunki normy PN-88/B-06250, a naldiwos¢ nie powinna b§ wicksza nk 5%.

Cement do betonu powinno spelhimymagania normy PN-88/B-30000.

Piasek do betonu i zaprawy powinien spetnigmagania normy

PN-79/B-0673108.

Woda do betonu powinno speldiavymagania normy PN-88/B-32250 i nie powinna podibde zrodet
watpliwych. Woda pitna z wodoggu nie wymaga bada

3.Sprzet.

Sprz:t wykorzystywany przez wykonaw@owinien gwarantowa( pod wzgtdem rodzajow, iléci i jakosci)
uzyskanie wymaganej jakoi oraz terminowséci robot.

4. Transport.

Wykonaweca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie wpltymiekorzystnie
na jaka¢ przewaonych materiatdéw i wykonywanych robaét.
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Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacplacu budowy.

5. Kontrola jakosci rob6t

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do akceptacji Zarageg&go programu
zapewnienia jak&i , w ktérym przedstawi zamierzony sposdb wykongiaarobo6t, maliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantag prawidtowe wykonanie robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robét i jakdci materiatéw i powinien zapewhodpowiedni,
zaakceptowany przez Zamawieggo, system kontroli jakoi, wilaczapc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie uidzenia niezldne do pobierania probek i badaaterialdw oraz robot.

6.0Obmiar robét.

Obmiar robdt powinien oksé ¢ faktyczny zakres wykonywanych robét w jednostkastalonych w kosztorysie
ofertowym.

Obmiaru dokonuje wykonawca w obeéobIN po wczdniejszym pisemnym powiadomieniu go o terminie i
zakresie obmierzanych robaét.

Wyniki obmiaru Wykonawca wpisuje do kgi obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie w ikgiach podanych wélepym kosztorysie nie uwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukaiczenia wszystkich robét

Obmiar rob6t zanikapych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania, a rob6t podleggch zakryciu- przed
ich zakryciem.

7.0dbiér robot.

Roboty podlegajnst. etapom odbioru:

- odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu

- odbidr czsciowy

- odbidr ostateczny

- odbiér pogwarancyjny

Badania i pomiary do odbioru robét zand@jch przeprowadza Wykonawca na prébkach pobranych w
obecndci IN w miejscach przez niego wskazanych.

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanej czsci robot wraz z ustaleniem nalego
wynagrodzenia.

Badania i pomiary do odbioru ostatecznego robétomyie laboratorium Zamawigego wiasnym spetem ,
na probkach pobranych przez Wykonawe obecnéci IN w miejscach przez niego wskazanych. Proby do
bada dostarcza do laboratorium IN.

Orientacyjny czas trwania podstawowych kadapomiaréw wraz z opracowaniem wnioskoéw, od czasu
przekazania prébki lub zgtoszenia do pomiaru dodatorium Zamawiajcego wg przyjtych norm i ustalg.
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyddtra@wihzanych z usurgciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweygnym.

8.Podstawa ptatndci.

Podstaw platndci jest cena jednostkowa , skalkulowana przez Wgkan za jednostk obmiarovy ustalon
dla danej pozycji przedmiaru rob6t.
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